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FA200 / FA211

CYFROWE MODULOWE
REGULATORY TEMPERATURY NA SZYNE DIN

Typ zaawansowany FA200 | Wyjmowane tgczéwki, zewnetrzny panel operatorski
Typ ekonomiczny FA211 State taczowki, 4 przyciski do obstugi, pojedynczy wyswietlacz

‘O FA200 O 0 FA211 ©

SET: Przycisk SET

4 VY A
: . T 0 W R «: Przycisk SHIFT
IO CD[E iy —-—7[1 iaiiiiiinaead I -[ b‘_U[ & Eaj ]:E v: Przzcisk DOWN
zewnetrznego panelu KA601 . wyéwietlacz wartosci = A Przycisk UP
B g g 8"“" mierzonej PV Q g 8
Wskazniki: O oooo | l B e . TT—"
'skazniki:
+ OUT1 = wskaznik wyjécia OUT1 outtlouT2| AL3 PRO
» OUT2 = wskaznik wyjscia OUT2 A1 | ALz
* AL1 =wskaznik alarmu 1
« AL2 = wskaznik alarmu 2 * OUT1 = wskaznik wyj$cia OUT1
* PRO = wskaznik dziatania programu ) * OUT2 = wskaznik wyjscia OUT2

» AL1 =wskaznik alarmu 1
» AL2 = wskaznik alarmu 2
» AL3 =wskaznik alarmu 3
* PRO = wskaznik dziatania programu

(= wskaznik komunikacji

|| Gniazdko do

podtaczenia

' w kabla CH-116

wyjmowana taczéwka 7-pinowa LOOOOON T i 45 p 43 & 11—  statataczowka 5-pinowa

> [

wyjmowana taczéwka 10-pinowa %JIJ{E)GD(]MMMDCD@G)

O a@addda— stalataczowka 8-pinowa

przesuwane ucho do S T Y | przesuwane ucho do montazu
montazu na szynie DIN na szynie DIN
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1. Uwagi wstepne g
A ZAGROZENIA! A OSTRZEZENIA !

1.Napiecie zasilania w regulatorach FA200/FA211 podtacza sie do stykow 1i 2.

1. Niebezpieczenstwo porazenia pradem elektrycznym oU TR idh ot o ilania- .
2.Nie dotykac stykéw do ktorych podtaczone jest napigcie zasilania! ~PEWNIC Sig, z& prawldlowo podigczono napigcie zasliania, w przeciwnym
3.Nie wtgczac¢ zasilania dopdki nie ukonczono podtagczania przewodow przypadku regulator moze zosta¢ powaznie uszkodzony.
’ ' 3.Upewni¢ sig, ze napiecie zasilania ma odpowiednig warto$¢ (85-265 VAC),
a pozostate przewody zostaty prawidtowo przykrecone (wejscie, wyjscia,
alarmy itp.).

2. Montaz i potaczenia elektryczne

W regulatorach FA200 przewody przykrecane s do wyjmowanych W regulatorach FA211 przewody przykrecane sa do statych tagczowek

taczéwek ptaskim srubokretem o szerokosci 2,4 mm. Srubokretem krzyzakowym o szerokosci 3,0 mm.

Moment dokrecania: 0,3 N.m

1.Regulator nie powinien by¢ instalowany w miejscach, gdzie:

- temperatura otoczenia wykracza poza przedziat od 0 do 50°C

- wilgotno$¢ wzgledna wykracza poza przedziat od 20 do 90%

- regulator moze stykac sie ze zrgcymi oparami

- ha regulator moga oddziatywaé zaktdcenia elektromagnetyczne
0 wysokim poziomie

2.Do przedtuzania termopar nalezy stosowa¢ odpowiednie
przewody kompensacyjne.

3.Do przedtuzania czujnikéw rezystancyjnych nalezy stosowaé

przewody ekranowane o matej i jednakowej rezystancji. W przypadku montowania wielu regulatoréw obok siebie nalezy
L. . . . . , stosowac koteczki dystansowe, aby zachowa¢ odlegto$¢ miedzy nimi.
4. taczdwki zabezpieczone sg plastikowymi ostonami, ktére Koteczki te wtyka sie do odpowiednich otworéw z boku obudowy w

nalezy zatozy¢ po zakonczeniu montazu. gornej jej czesci.
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Dane te e
Model FA200 FA211
Kolor obudowy
taczéwka wyjmowana Czarny lubfjasnoszargamocowana na state

Nastawa parametrow

Z zewnetrznego panelu operatorskiego Przy pomocy 4 przyciskéw

lub z komputera lub z komputera

Montaz

Szyna DIN, sruby M4, magnesy Szyna DIN, sruby M4

Wyswietlacz

Zewnetrzny panel operatorski z
podwaojnym wyswietlaczem + pojedynczy
wyswietlacz PV

Pojedynczy wyswietlacz

Standardowa konfiguracja

1 wyjscie + 1 alarm

Maksymalna konfiguracja

2 wyjscia + 1 alarm lub 1 wyjscie + 2 alarmy

@ |Program 2 wzorce po 8 TAK TAK
= segmentow
g Wewnetrzny SSR TAK TAK
"t'u' Komunikacja TAK TAK
© Sterowanie TAK NIE
.g serwomotorem
o Re-transmisja TAK NIE
'O’ | Zdalna nastawa SV TAK NIE
Q.| Alarm Przepalenia TAK NIE
o Grzatki (HBA)
Ogélne dane techniczne
Zasilanie 85-265 VAC
Czestotliwosé 50/60 Hz
Pob6r mocy Ok. 4 VA

Ochrona danych

EEPROM, trwato$¢: 1 milion cykli zapisywania, okres zachowania danych: 10 lat

Rezystancja izolacji

> 10 Mohm pomiedzy wejsciem a masa przy 500 VDC
> 10 Mohm pomiedzy wyj$ciem a masg przy 500 VDC

Wytrzymatos¢ dielelektryczna

1500 VAC w czasie 1 minuty pomiedzy wejsciem a masg
1000 VAC w czasie 1 minuty pomiedzy wyj$ciem a masa,

Wytrzymatos¢ na wibracje

10-55 Hz, 0,5 mm, (maks. 2 g), w réznych kierunkach: 2 godziny

Wytrzymatos¢ na wstrzasy

100 m/s2 (ok.10 g), w réznych kierunkach: 3 razy

Stopien ochrony 1POO
Wysokosé cyfr wyswietlacza PV: 14 mm, SV: 10 mm Bez panelu operatorskiego
panelu operatorskiego
Wysokos¢ cyfr wyswietlacza 7 mm

w regulatorze FA

Wymiary 40 x 107 x 43 mm
Waga ok. 115g
Zakres temperatur 0-50 °C

Zakres wilgotnosci

20-90 % RH bez rosy

Regulacja

Algorytm regulacji

Grzanie lub chtodzenie (1 wyjscie) lub grzanie i chtodzenie (2 wyjscia), PID, PI, PD, P,
WL/WYL (P=0), FUZZY

Zakres parametréw PID

P: 0.0-200.0%, I: 0-3600 s, D: 0-900 s

Cykl regulacji 0-150 s
Wejscie
Dokladnosé 0,2 % zakresu +/- 1 cyfra
Czas probkowania 250 ms
Termopary K,J,R, S, B, E,N, T, W5Re/W26Re, PLII, U, L
Czujniki rezystancyjne Pt100, JPt100
mA 4-20 mA, 0-20 mA
A\ 0-1V,0-5V,0-10V, 1-5V, 2-10 V

-10-10 mV, 0-10 mV, 0-20 mV, 0-50 mV, 10-50 mV

Pozycja przecinka

0000, 000.0, 00.00, 0.000
Dostepna dla liniowych sygnatéw wejsciowych (mA/mV/V) przy pomocy parametru dP
Dla czujnikéw temperatury pozycja przecinka moze byé zmieniana przez wybor
odpowiedniego zakresu pomiarowego

Wyjscia regulacyjne

Przekaznik Przetaczny (styk NO-8A, styk NC-3A), Zwierny (styk NO-8 A), 230 VAC
- 230 VAC
% SSR WHE: 24 VDC/20 mA, WYL: 0 (do przekaznikéw potprzewodnikowych)
:“;’ mA 4-20 mA, 0-20 mA (maks. rezystancja obcigzenia: 560 ohm)
= Vv 0-5V, 0-10 V (maks. prad: 20 mA)
Wewn. SSR Triak 1A
Przekaznik Zwierny (styk NO-8 A), 230 VAC
] SSR Wk: 24 VDC/20 mA, WYL: 0 (do przekaznikéw potprzewodnikowych)
-f—_: mA 4-20 mA, 0-20 mA (maks. rezystancja obcigzenia: 560 ohm)
:a \4 0-5V, 0-10 V (maks. prad: 20 mA)
= Wewn. SSR Triak 1A
Komunikacja
Interfejs RS485. 2-przewodowy, pétdupleksowy
Protokot MODBUS RTU, MODBUS ASCII, TAIE
Szybkosé 2400, 4800, 9600, 19200, 38400 bps
Bity Bity danych: 8, bit startu: 1, bity stopu: 1 lub 2

Kontrola btedéw

Parzystosc¢ lub nieparzystos¢, CRC-16 (MODBUS)

Maks. ilo$é regulatoréw 32
Maks. zasieg 1200 m
Alarmy
Alarm 1 Przetaczny (styk NO-8A, styk NC-3A), Zwierny (styk NO-8 A), 230 VAC
230 VAC
Alarm2 Zwierny (styk NO-8 A), 230 VAC

Zakres nastaw alarmu

-1999-9999
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Rodzaje alarmow (ALD1/ALD2/ALD3) ((/\ : wartosé nastawy alarmu A\ : wartos¢ zadana SV )

Alarm odchytkowy goérny
ze wstrzymaniem*

Alarm strefowy Alarm konca segmentu

(tylko dla modeli programowalnych)

OFF ON OFF ON OFF (1) ALD1-3, ustawi¢ 07
A A HIGH Low A A A HIGH (2) AL1-3, ustawi¢ nr. segmentu
- (3) ALT1-3, jesli: 0=alarm migajacy
Alarm odchytkowy gérny Alarm absolutny gérny 99.59=alarm ciagly
ze wstrzymaniem inne wartosci=opoznienie alarmu
OFF ON OFF ON Alarm przebiegu programu
A A HIGH LOW A HIGH (tylko dla modeli programowalnych)

Przebieg
programu

ON OFF

Alarm odchytkowy dolny KONIEC

ze wstrzymaniem

Alarm absolutny gérny

AL
ONA AOFF ~ OFF ON Alarm btedu systemu* - WL
HIGH Low A\ HIGH Stan
Normalny Bfad
Alarm odchyikowy doln Alarm absolutny dolny
4 v v ze wstrzymaniem OFF ON AL
OFF ﬁ
ONA A A HiGH ON OFF Alarm btedu systemu* - WYL
Low A HIGH

Stan

Alarm odchytkowy gérny/dolny Normalny Blad
i Alarm absolutny dolny
ze wstrzymaniem | oN | OFF AL
ON OFF ON “on |
AN A AN ON OFF Alarm przepalenia grzatki (HBA)
Low HicH Low A HIGH
Alarm odchytkowy gérny/dolny Patrz opis funkcji HBA
ON OFF ON
Low A /\ HiGH Brak alarmu
ON - alarm wigczony (Wk.) * Wstrzymanie: oznacza, ze alarm nie wigcza sie¢ po wigczeniu zasilania az warto$¢ mierzona PV znajdzie sie poza zakresem
OFF - alarm wytgczony (WYL) dziatania alarmu;
LOW - dolny, HIGH - gorny * Alarm btedu systemu oznacza, ze wys$wietlany jest jeden z nastepujacych komunikatéw: “UUU1” lub “NNN1” lub “CJCE”.

4. Potaczenia elektryczne

FA200, raster: 3,5 mm

Zaciski
gorne

i1ani Zaciski
A. Zasilanie EEEDEGGEEIEE N |0 (72 (53] i) 75 fe] 7]

B. Alarm D. Wejscie

|
1 Alarm (2 Output)
2 Alarm (1Output ! RTD ANV
( pu [ Motor Value control TC/mV — +
AL1 AL2 : ALA1 _I/]+ A;“;B B I.
Nno| Nc " Jcom I Nno| Ne " Jcom
:
— E. Zdalne SV
C. Wyjscie | (Optional)TRIAC Remate SV o7 F. Pod’;ap;eme
OuUT1 ouT2 OUT1 ouT2), o>+ przekifadnika
+|—@—|' mA/V +|—C<—>—|‘ SS'R: ‘ SSIR: pradowego CT
J= S 9] [ [e] G. Re-transmisia H. Komunikaci
I—@—I SSR |—®—| (Motor value control) . Re-transmisja H. Komunikacja
TRS
well e e Relay g_ CLOSE OPEN coMm - >+ Dx.ﬁRs“BF’ADXJr
6] (9] L l

FA211, raster: 5,0 mm

A. Zasilanie & 7 & ]| Zaciski g 3 | Z§C|sk|
| | dolne gorne
B. Alarm
3 Alarm (No Output) 2 Alarm (1Output) |1 Alarm (2 Output) D. Wejscie
AL1 AL2 AL3 AL2 AL3 AL3 RTD mA /V
N Sl S ) e o]
A B B
— +
<] o]
C. Wyjscie
ouT1 ouT2 E. Komunikacja
- - (Option) .
+ +
C) mA/V r@_l TRIAC
. L ssr - ouT2 Dx- 84859 px.
— SSR
5] [6]
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5. Wymiary zewnetrzne )g

Widok z boku

Widok z tytu

-~ 40—

Widok z przodu

i WELEEE ooxe [Tk
X
@ = I T Wymiary szyny DIN
[j 7( 7.3+0.15 ’-
0
Vermmrerernt 1o Th
L = J__ = !
FA200  TAIE o s ﬂﬂ l] T107 — — 35+0.3 271’10.15
s 91 o 35 ' e !,
U : e | 1,
‘
| all
0ROV ge —
— __w '

6. Zewnetrzny panel sterujacy KA601

Wymiary KA601 (74 x 76 x 16 mm)
(dtugos¢ kabla 150 cm)

SYMBOL . NAZWA FUNKCJA
Wyswietlacz warto$ci mierzonej PV Wyswietla PV lub symbole réznych parametréw (czerwony)
Wyswietlacz warto$¢ zadanej SV Wyswietla SV lub warto$ci zadane
réznych parametréw (zielony)
SET 3 Przycisk SET Uzywany do wywotywania parametréw i zatwierdzania
wartosci zadanych
AIM 4 Przycisk Auto/Reczny Przetgcza pomiedzy trybem wyjscia Auto (PID) a trybem recznym
< 5 Przycisk SHIFT Przesuwa cyfry podczas wykonywania nastaw
\'/ 6 Przycisk DOWN Zmniejsza wartosci (-1000, -100, -10, -1)
*wstrzymanie programu (regulatory PFA)
N 7 Przycisk UP Zwigksza wartosci (+1000, +100, +10, +1)
*dziatanie programu (regulatory PFA)
ouT1 8 Wskaznik wyjscia OUT1 Zapalony, gdy wejscie OUT1 aktywne (zielony)
OouT2 9 Wskaznik wyjscia OUT2 zapalony, gdy wyjscie OUT2 aktywne (zielony)
AT 10 Wskaznik auto-tuningu Zapalony, gdy dziata auto-tuning (pomaranczowy)
AL1 11 Wskaznik alarmu 1 Zapalony, gdy alarm 1 aktywny (czerwony)
AL2 12 Wskaznik alarmu 2 Zapalony, gdy alarm 2 aktywny (czerwony)
AL3 13 Wskaznik alarmu 3 Zapalony, gdy alarm 3 aktywny (czerwony)
MAN 14 Wskaznik trybu recznego wyjscia zapalony, gdy tryb reczny wyjscia aktywny (pomaranczowy)
PRO 15 *wskaznik dziatania programu *miga, gdy dziata program (regulatory PFA)
OUT1% | 16 Wskaznik stupkowy poziomu% Poziom% wyjscia wyswietlany jest na 10-elementwoym
wyjscia wskazniku stupkowym LED

7. Obstuga

L 1. Wiaczanie zasilania B 3. Autotuning (AT)

Funkcja AT uzywana jest do automatycznego wyliczania
i ustawiania optymalnych wartosci parametréw P, |, D.

Regulator wyswietla nastepujace wskazania:

Zapalone sg wszystkie
wskazniki LED i
7-segmentowe cyfry

Rodzaj czujnika
temperatury (K2)

Zakres temperatur
(0.-400.0)

Gotowy do pracy

Wecisna¢ przycisk SET,

Weisna¢ przycisk <, Wcisnaé przycisk A, Wecisna¢ przycisk SET,
aby wyswietlic AT

aby zmieni¢ nastawe AT aby zmieni¢ AT na "YES" aby rozpoczaé autotuning
(zapali sie wskaznik AT)

M 2. Zmiana wartosci zadanej (SV) B 4. Zmiana wartosci alarmu

Przyktad: zmiana wartosci SV z 0.0 na 100.0 Przyktad: ustawienie wartoéci AL1 na ,5.0” (alarm AL1

aktywny, gdy wartos¢ mierzona PV przekracza SV o 5.0 stopni)

Wecisna¢ przycisk <.
Migajaca cyfra moze aby wybraé cyfre setek
by¢ zmieniona

Wcisnac¢ przycisk <, Wcisnag¢ przycisk /\,
aby zmieni¢ cyfre

setek na 1

Wecisna¢ przycisk SET,

aby zapamletascv nowa warto$é Weiskaé prycisk SET,

aby wyswietli¢ AL1

Weciskac przycisk <,
aby zmieni¢ wartos¢ AL1

Przyciskiem A zwigkszy¢ Wecisnaé przycisk SET,
wartos¢ AL1 aby zapamigta¢ nowa
warto$¢ AL1

* Istnieje w sumie 16 trybow alarmow
* Aby zmieni¢ tryb alarmu wcisna¢ przyciski SET + < na 5 sekund
w celu wejscia do Poziomu 3, a nastepnie zmieni¢ wartosci ALD1/ALD2/ALD3
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{ 8. Poziomy obstugi )

8.1 Diagram poziomoéw q Poziom 1

7| (Poziom uzytkownika) °

wn

[

isnag ; LCK = 0000 g
Wecisng¢ przycisk SETna5 s I Weisnad przycisk SET + < na 55 :
l h

w

«

x

3

< Poziom 2 Poziom 3 g
(Poziom PID) (Poziom wejscia) <

o

LCK = 1111 é

Wecisna¢ przycisk SET +<na5s

* Regulator powrdci do Poziomu 1, jesli w

Poziom 4 ciagu 60 sekund nie bedzie zadnych
. dziatan na przyciskach
Poziom SET) * Z kazdego poziomu mozna powréci¢ do

Poziomu 1 2-krotnie wciskajac przycisk A/M

]

Wcisna¢ przycisk SET +<na5s

8.2 Blokada dostepu (“zamek")

Parametr LCK ustawia sie w Poziomie 2.

Poziom 2| Poziom 3| Poziom4

Poziom 1

o) (e @) -— Wszystkie parametry

o) e — (@] Wszystkie parametry

(0 (o) — -— Wszystkie parametry oprécz Poziomu 3
o) o) — -— Parametry w Poziomie 1

Ie) o) — — SViLCK

o) o) — — Tylko LCK

| 9. Parametry }

POZIOM 1 (poziom uzytkownika)

POZIOM 2 (poziom PID)

Zakres proporcjonalnosci 1 Zakres: 0.0-200.0%
(dla wyjscia 1) Gdy P=0, to regulacja WL/WYL
SET
Stafa czasowa catkowania 1 Zakres: 0-3600 s
Warto$¢ mierzona PV PV (dla wyjscia 1) Gdy i1=0, to regulacja PD
Warto$¢ zadana SV SV SET
SIIET . Stata czasowa rozniczkowania 1 Zakres: 0-900 s
v Do poziomu 2 ) [ 60 | (diawyjscia1) Gdy d1=0, to regulacja Pl
Procentowy ouTL (wcisng¢ przycisk SET na 5 sek.)k o
poziom wyjécia 100.0 d
T Zastrzezone
SET 100.0
AvT SET
Status Auto-tuningu ATVL
Offset auto-tuningu Zakres: 0-USPL

<
m
w
o
=}
(o]

1)

m—

4
17
m
i

\ 4
Zakres: 0-150 s
AL1 CYT1 . Wyisci Kkaznikowe: 10
Nastawa alarmu 1 Czas cyklu wyjscia 1 yj$cie przekaznikowe:
" ! 0.0 vidul Wyjscie SSR: 1, wyjécie mA: 0
I SET
SsT Wyswietlany,
. gdyP1=04] HYS1 Histereza wyjscia 1 Zakres: 0-1000
Prad grzatki c 0.0 dla regulacji WE/WYL ’
Wartos¢ zadana HBA 0.0 siT
[
33 ~ P2 | Zakres proporcjonalnosci 2 Zakres: 0.0-200.0%
AL2 ,g (dla wyjscia 2) Gdy P=0, to regulacja WL/WYL
Nastawa alarmu 2 2 SET
0.0 s
sl 3 Stata czasowa rézniczkowania 2 Zakres: 0-900 s
sT % [ 60 | (dlawyjscia2) Gdy d2=0, to regulacja Pl
AL3 o SET
Nastawa alarmu 3 3
0.0 k] oy | . " ) Zakres: 0-150 s
3 zas cyklu wyjscia Wyijécie przekaznikowe: 10
i=2
I Wyijscie SSR: 1, wyjscie mA: 0
-!: SET
| Wyswietiany,
2 gdy P2=0. HYS2 Histereza wyjscia 2 Zakres: 0-1000
% dla regulacji WE/WYL
3 SET
g Przesunigcie regulacji 1 Punkt nastawy wyjscia 1 (grzanie)
g (dla wyjscia 1) =SV - GAP1
g
E Przesunigcie regulacji 2 Punkt nastawy wyjscia 2 (chtodzenie)
(dla wyjscia 2) =SV + GAP2

Blokada dostepu ("zamek”)

Powrét do “P1”
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POZIOM 3 (poziom wejscia)

Rodzaj wejscia

Kalibracja dolnej granicy

sygnatu analogowego (mA, V)

Kalibracja gérnej granicy

sygnatu analogowego (mA, V)

Punkt dziesietny

Zakres: -1999 do 9999

Zakres: 0 do 9999

(dostepny dla sygnatéw mA, V) 0000; 000.0; 00.00; 0.000

Dolna granica nastaw
wartosci zadanej SV

Goérna granica nastaw
wartosci zadanej SV

Kalibracja dolnej granicy
zdalnego wejécia

Kalibracja gérnej granicy

zdalnego wejscia

Rodzaj alarmu AL1

Czas op6znienia alarmu AL1

Rodzaj alarmu AL2

Czas op6znienia alarmu AL2

Rodzaj alarmu AL3

Czas op6znienia alarmu AL3

Histereza wszystkich
alarmow

Zakres: -1999 do 9999

Zakres: 0-9999

Zakres: 00-19

Zakres: 0-99 min 59 s; O=alarm migajacy,
99.59=alarm ciagty; inna warto$¢=opéznienie
(Jesli ALd1=07, to ALt1 oznacza czas wt. alarmu)

Zakres: 00-19

Zakres: 0-99 min 59 s; O=alarm migajacy,
99.59=alarm ciagty; inna warto$¢=opdznienie
(Jesli ALd1=07, to ALt1 oznacza czas wt. alarmu)

Zakres: 00-19

Zakres: 0-99 min 59 s; O=alarm migajacy,
99.59=alarm ciagty; inna warto$¢=opoznienie
(Jesli ALd1=07, to ALt1 oznacza czas wt. alarmu)

Zakres: 0-1000

Kalibracja dolnej granicy Wyjécia 1  Zakres: 0-9999

(dla wyjs¢ ciagtych mAi V)

Kalibracja gérnej granicy Wyjscia 1

(dla wyjs¢ ciagtych mAi V)

Zakres: 0-9999

Zakres: 0-9999

Zakres: 0-9999

Zakres: 0-9999

Zakres: 0-9999

Zakres: 5-200 s

0=bez oczekiwania
Inna warto$¢=czas oczekiwania

MODBUS RTU/
MODBUS ASCII/
TAIE

0_81/0_82/E_81/
E 82

Zakres: 0-255

2400/4800/9600/
19200/38400 bps

Zakres: -1000 do 1000

Zakres: -100.0 do 500.0

C (st.C)/F (st.F)/A (analogowy)

Odpowiedz PV bedzie szybsza,
jesli warto$¢ PVFT jest mniejsza

Grzanie/chtodzenie

» Powrét do INP1

CLO2 Kalibracja dolnej granicy Wyj$cia 2
230 (dla wyjsc¢ ciagtych mAi V)
¥ SET
CHO2 | Kalibracja gérnej granicy Wyjscia 2
3600 (dla wyjs¢ ciagtych mAi V)
4 SET
CLO3 Kalibracja dolnej granicy
0 re-transmisji
¥ SET
CHO3 Kalibracja gérnej granicy
5000 re-transmisji
¢ SET
Czas petnego rozruchu silnika
rucy proporcjonalnego(stosowany dla
5 wyjscia sterujacego serwo-motorem)
¢ SET
WAIT Oczekiwanie na kontynuacje
0.0 dzia-tania w wersji z programem
l SET
SETA
0000
¢ SET
PSL Wybor protokotu
rtu komunikaciji
¢ SET
ob|t881 Konfiguracja bitéw
¢ SET
|d.l1\lO Numer ID
¢ SET
b:':\slid Szybkos¢ transmis;ji
+ SET
SVOS
0.0 Kompensacja SV
¢ SET
PVOS
00 Kompensacja PV
¢ SET
UCNIt Jednostka PV i SV
¢ SET
PVFt Filtr PV
200
¢ SET
CASC _
0.0 Zastrzezony
¢ SET
Ooud o
HEAT Dziatanie wyjscia
& SET
OPAd Algorytm regulacji SET Hz |SE
Pid PID/Fuzzy 50Hz

Czestotliwos¢ (50/60 Hz)




:ll INSTRUKCJA OBSLUGI FA200 / FA211

{ 10. Jak zamawiaé )

Model Wyjscie 1 Wyjscie 2 Alarm TRS Zdalne SV Komunikacja Wejscie Zasilanie

—
Brak Brak Brak Brak

Brak Brak  Zobaczkody [A]85-265VAC

wejsé
» i Rs485
Przekaznik M Przekaznik AL1 4-20mA M 4-20mA MODBUS
SSR Pl SSR 2 W) 0-20mA O—20mA
a20mA  [JEl420ma [N HBA o5v MoV
o20mA  [EBlo-2omA ) HBA+AL2 o-1ov  JERo-10v
0-5V N 0-5v 15v [l 1-5v
0-10V =9 0-10v 210v [ 2-10v
1-5V Y 1-5v
2-10V oY 2-10V
I Triak 1A I Triak 1A

Konfiguracja podstawowa obejmuje wyjscie OUT1 (kody od 1 do D) i 1 alarm AL1.
¥4 Serwomotor

. Opcje dostepne za dodatkowg optata.
PFA200 — programowalny regulator FA200

PFA211 - programowalny regulator FA211

( 11. Opcje funkcji )3

Program _ OouT1 Re-
Komunikacja (0]V) ] AL2 HBA
RAMP/SOAK . Serwomotor Triak transmisja

[FA200]  TAK |  TAK [ TAK | TAK | TAK | TAK | TAK | TAK | TAK |

Typ Zdalne SV

Opcje HBA i Zdalne SV nie moga wystepowa¢ w tym samym regulatorze.
Maks. konfiguracja to 1 wyjscie + 2 alarmy lub 2 wyjscia + 1 alarm.

12. Rodzaje wejs¢ )3

Termopary
Typ K J R s B E N T w PLI u L
K1 | K2 [K3 | K4 [K5 | K6 | J1 | J2 | J3 | J4 [ J5 | J6 | R1| R2| S1|S2 | BT |E1 E2| NI N2 | T1 | T2 | T8 | Wi | W2 |PL1 P2| UT | U2 | U3 | L1 | L2
Kod 01 | 02 |03 04|05 06| 07 | 08 | 09|10 | 11 [ 12|13 14 [15 16 |17 |18 |19 |20 | 21 | 22 | 23 | 24 | 25 | 26 [ 27 28| 20 | 30 | 31 | 32 | 33
2400
2300
2000
1900
1800
1700 | |
1600
1500 [
1400 || [ |
G| 1300 - |
s | 1200 | 1200 I l
& | 1100 -
1000
g 900 - ] ! !
© | 800 N N
NI w i &8
500
= AN i
300 |00 H B B B || ]
200 |20 L
] ]
100 - . - -
0 L L
-100 0.0 0.0 0 0 0 0
200
Termorezystancyjne
Typ JPT 100 PT 100
JP1 | JP2 | JP3|JP4 | JP5 |JP6 | DP1 | DP2 |DP3 |DP4 |DP5 |DP6
Kod 41 42 | A3 | 44 | 45 |46 | 47 48 | 49 | 50 | 51 | 52
600 600.0 600 600.0 600
a igg 400.0 400 400.0 400
S
~ | 300
@ 200 200.0 | 200 2000 | 200
¢ 3 il
N 0
100 0 0 0 0 0 0
-200 -199.9 -199.9 [-199.9 -199.9 | -199.9 |-199.9
AN1 AN2 | AN3 AN4 AN5

61 62 63 64 71 76 81 82 83 84 85 86 87 91 92 93 94

-10~10mV |-2~2V | -5~5V | -10~10V |0~10mV|0~20mV|0~50mV | 0~20mA | 0~1V | 0~5V | 0~10V | 0~5KQ | 0~2V |10~50mV|4~20mA|1~5V | 2~10V

4 zakresy do wyboru: -1999~9999 -199.9~999.9  -19.99~99.99 -1.999~9.999
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