(il INSTRUKCJA OBStUGI FU

1. UWAGI WSTEPNE

Przed przystapieniem do uzytkowania nalezy upewnic sie, ze dane techniczne regulatora sg catkowicie

2,

zgodne z wltasnymi wymaganiami uzytkownika oraz nalezy szczegétowo przeczytaé instrukcje obstugi.
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ZAGROZENIA!

Niebezpieczenstwo porazenia prgdem elektrycznym
Nie dotyka¢ stykéw do ktérych podigczone jest napiecie zasilanial
Nie wigczac¢ zasilania dopdki nie ukornczono podtgczania przewodow.

OSTRZEZENIA !

Upewnic¢ sie, ze prawidtowo podtgczono napiecie zasilania (FU48: styki 1 i 6; FU72/86/96: styki 1 i 2), w przeciwnym przypadku
regulator moze zosta¢ powaznie uszkodzony.

Upewnic¢ sie, ze napiecie zasilania ma odpowiednig warto$¢ (85-265 VAC lub 24 VDC), w przeciwnym przypadku regulator moze
zosta¢ powaznie uszkodzony.

3. Upewni¢ sie, ze przewody zostaty odpowiednio przykrecone (wejscie, wyjscia, alarm).
4.

Nalezy zastosowac na przewodach odpowiednie koficowki w koszulce izolacyjnej, jak pokazano ponize;j.

3,2 mm 3,2 mm

CEIH

Moment: 0,4 N.m
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. Regulator nie powinien by¢ instalowany w nastgpujgcych miejscach:

I. Gdzie temperatura otoczenia wykracza poza przedziat od 0 do 50°C.

1. Gdzie wilgotno$¢ wzgledna moze wykraczaé poza przedziat od 50 do 85%.

Ill.  Gdzie regulator moze stykac sie z woda, olejem, chemikaliami, parg i oparami.

IV.  Gdzie na regulator moze oddziatywac¢ elektrycznos¢ statyczna, pole magnetyczne i zaktdcenia elektromagnetyczne.
Do termopar nalezy zastosowac¢ ekranowany przewdd kompensacyjny.
Do czujnikéw rezystancyjnych nalezy zastosowac przewody ekranowane o matej i jednakowej rezystancji.

2. WYMIARY ZEWNETRZNE I MONTAZOWE (JEDNOSTKA: MM)
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3. OPIS PANELI STERUJACYCH
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Wyswietlacz wartosci mierzonej PV

FU96

FUNKCJA

Wyswietla PV lub symbole réznych parametréw (czerwony)

SV 2 Wyswietlacz warto$¢ zadanej SV Wyswietla SV lub warto$ci zadane
réznych parametréw (zielony)
3 Przycisk SET Uzywany do wywotywania parametréw i zatwierdzania
warto$ci zadanych
A/M 4 Przycisk Auto/Reczny Przetgcza pomiedzy trybem wyj$cia Auto (PID) a trybem recznym
5 Przycisk SHIFT Przesuwa cyfry podczas wykonywania nastaw
Vv 6 Przycisk DOWN Zmniejsza wartosci
*wstrzymanie programu *tylko regulatory PFU
7 Przycisk UP Zwieksza wartosci
*dziatanie programu *tylko regulatory PFU
ouT1 8 Wskaznik wyjscia OUT1 Zapalony, gdy wejscie OUT1 aktywne (pomaranczowy)
9 Wskaznik wyjscia OUT2 Zapalony, gdy wyjscie OUT2 aktywne (pomaranczowy)
AT 10 Wskaznik auto-tuningu Zapalony, gdy dziata auto-tuning (pomaranczowy)
1 Wskaznik alarmu 1 Zapalony, gdy alarm 1 aktywny (pomaranczowy)
AL2 12 Wskaznik alarmu 2 Zapalony, gdy alarm 2 aktywny (pomaranczowy)
13 Wskaznik alarmu 3 Zapalony, gdy alarm 3 aktywny (pomaranczowy)
MAN 14 Wskaznik trybu recznego wyjscia Zapalony, gdy tryb reczny wyjscia aktywny (pomaranczowy)
15 *Wskaznik dziatania programu *Miga, gdy dziata program (tylko regulatory PFU)
OUT1% | 16 Wskaznik stupkowy poziomu % Poziom % wyjscia wyswietlany jest na 10-elementwoym

wyjécia

wskazniku stupkowym LED (zielony)

® © 6o @ 2 43 49 65

FU48 (48 x 48 mm)

| FU86 (48 x 96 mm) |

przekaznikowe SSR

przekaznikowe SSR

v
+—+
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v ¥
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Zamknij
Otworz

ciggte (mA, V)

ciggte (mA, V)

COM.

przekaznikowe

OuUT 2

A. Zasilanie D. Alarmy A. Zasilanie C. Wejscie
O
Jesli OUTI=T (st ) Liniowe (mA, V) RTD TC/mV
sie:i| iem za?lvori proene - = +
o—1] [} Alarm 1 Alarm 2 | siinik ) 85.265 VAC | @
85-265 VAC = ¥
] ol o °| Alarm 1 [iE|
Ep= o @ it
@ C_bq
RTD - jnik t; j
B. Wyjécia regulacyjne OPCJE TC- tef;ué:;r;ezys ancyiny
OouT1 OuUT 2 (sterowanie silnikiem zaworu) OUT 1 B. Wyjscia regulacyjne OPCJE

(sterowanie silnikiem zaworu)

przekaznikowe  SSR

NO

(9 HC /-l- +
TERS:

C. Wejscie

E. Komunikacja

Liniowe (mA, V)

+

®
1
é‘lam

A

TC/mV

[7]
8]
9]
10

RS485 TTL.

{11 ro-{11]
oxr—12] sp12
se{13

RTD - czujnik rezystancyjny
TC - termopara

ciagte (mA, V) ciagte (mA, V)

6—
Zamknij
Otworz

o—
coMm.

D. Alarmy |

Alarm 1 Alarm 2 Alarm 3

G. Komunikacja

RS485
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I 4. POLACZENIA ELEKTRYCZNE

|FU 72 (72 x 72 mm)|

| FU 96 (96 x 96 mm) |

A. Zasilanie C. Wejscie A. Zasilanie C. Wejscie
o— 1 E| Liniowe (mA, V) RTD o— | & LiniO\A_lFeA, V) D To/mv
—1 @ @ ~—— 08 o|| | T A
. 85-265 VAC
85-265 VAC E i oa = e
8] B E|
ENE! & %
] ZRE 7} E & D0
& |
(4 f— " B Ed Ed [d
- czujnik rezystancyjny o 5
TC - termopara g Ed Ed E
B. Wyjscia regulacyjne OPCJE OUT1 B Wyjcia regulacyjne
OUT 1 (sterowaniem silnikiem zaworu) przekaznikowe (sterowanie silnikiem zaworu)
przekaznikowe < OouT 2
X ouT 2 NO przekaznikowe [6}—
NO SSR przekaznikowe SSR E SSR }
\ SSR N
i o 4o || B AL | |2
Zamknij +—+
NC Tt | ?gf‘;- E o é ETQ I %gﬁ) Otw()rz
0 0 5 | otworz 9 g
- nEpSs 2 =
Dby -2~ | | 4 74 o v A
i i ciggie (MA, 0] com.
ciagte (MA, V) ciagte (mA, V) com. ciggte (mA, V)
D. Alarmy E. Komunikacja D. Alarmy E. Komunikacja
Alarm1  Alarm2  Alarm 3 R8485  TIL. Alarm 1 Alarm 2 Alarm 3 RS485 TTL.
ox- {15 ro—15] ox-—frd]Ro-f14]
X
ox+—16] sD-{16] Dx+~J15|sD-{15]
sc—{17] sG-16)

S. OBSLUGA

1. WLACZANIE ZASILANIA |
Regulator wyswietla nastgpujace wskazania:

[ 3. AUTOTUNING (AT) |

Ustawienie parametru ATVL zapobiega
przesterowaniom podczas autotuningu.
ATVL ustawia sie w Poziomie 2 (PID).

Autotuning przy wartosci zadanej (ATVL=0)
(warto$¢ domysina)

przesterowanie

Zakres temperatur  Gotowy do

Zapalone sg
wszystkie wskazniki
LED i 7-segmentowe
cyfry

2. ZMIANA WARTOSCI ZADANEJ (SV) |

Rodzaj czujnika

Typ modelu
temperatury (K2)

(FU96) (0.0 - 400.0)

pracy

Przyktad: zmiana warto$ci SV z 0.0 na 100.0 P
> /
SV > ¥
. . WYJSCIE %
Weisngé przycisk <. Weisngé Woeisngé Waisnaé
Migajaca cyfra moze  praycisk <, przycisk A, aby  przycisk SET,
by¢ zmieniona. aby wybra¢  zmieni¢ cyfre  aby zapamietac 100% (— i
cyfre setek setek na 1 nowa warto$¢ SV. We|wye| we [wye
3. AUTOTUNING (AT) I 0%
. . . ) L - - . lacja WE/WYL lacja PID
Funkcja AT uzywana jest do automatycznego wyliczania i ustawiania optymalnych warto$ci parametréw P, |, D. reg(iﬁ%iuni,g\; (pfgﬂ;féﬁmngu,
-------------------------- ' Autotuning ponizej wartosci zadanej
_____________________________ ATVL=20
'
Weisnacé Weisnaé Wecisngé Weisngé Wskaznik AT zapalony auto-tuning rozpoczat sie :
przycisk SET,  przycisk <, aby  przycisk A, przycisk SET,  Wskaznik AT zgaszony auto-tuning skonczyt sig N SV
aby wyswietlic AT zmieni¢ aby zmieni¢ @by rozpocza¢ 1
nastawe AT ATna,YES" auto-tuning (zapali '
- sie wskaznik AT) ' h
4. ZMIANA WARTOSCI ALARMU | N q
' WYJSCIE %
' i

100%

(WE|WYE | WE | WYL

0%

regulacja WL/WYL
(auto-tuning)

regulacja PID
(po auto-tuningu)

Weiskac przycisk Wcisna¢ przycisk Przyciskiem A Wcisnaé przycisk

SET, aby <,abyzmieni¢  zwiekszy¢ SET,aby zapamieta¢ 1 Niepowodzenie autotuningu:
wyswietlic AL1 warto$¢ AL1 warto$¢ AL1  nowa wartos¢ AL1 ' Mozliwa przyczyna 1: zbyt duza warto$¢ ATVL (jesli brak pewnosci ustawi¢ ATVL=0)

e

* Aby zmienié tryb alarmu wcisnaé przyciski SET + < na 5 sekund w celu \, Mozliwa przyczyna 2: czas obliczen zbyt dtugi, ustawi¢ parametry P, |, D recznie)

j do Pc 3, a wartosci ALD1/ALD2/ALD3 |
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6. RODZAJE ALARM(’)W ( A : warto$¢ nastawy alarmu A : warto$é zadana SV)

Alarm odchytkowy gérny
ze wstrzymaniem*
OFF ON
ow/AA A Ao

Alarm strefowy

OFF ON OFF
Low A A A HIGH

Alarm konca segmentu
(tylko dla modeli programowalnych)
(1) ALD1-3, ustawi¢ 07
07 (2) AL1-3, ustawi¢ nr. segmentu

(3) ALT1-3, jesli: 0=alarm migajacy
99.59=alarm ciggly
inne wartosci=op6znienie alarmu

Alarm absolutny gérny
ze wstrzymaniem

OFF ON
A

HIGH
Alarm absolutny gérny

Alarm odchytkowy gérny

OFF [ON~
tow 2\ A /\ HicH

Alarm odchytkowy gorny
ze wstrzymaniem

Alarm przebiegu programu
(tylko dla modeli programowalnych)

Low

Przebieg
programu | KONIEC

ON OFF

AL
o o OFF ON Alarm bledu systemu* - WE
Low/N A AN on = arms edu systemu
tan
Alarm odchytkowy dolny Alarm absolutny dolny Nomaiy | 849
ze wstrzymaniem OFF ON AL
ON OFF .
Low A A A HIGH I_OWON ::IZ: Alarm btedu systemu* - WYL
Stan
- Btad
Alarm Z:cwhg:gv:nya%?er:‘yldolny Alarm absolutny dolny _Nogz‘amy | OiF AL
ON OFF ON ON OFF
Low A\ A JANTE" Low HiGH Brak alarmu
Alarm odchytkowy gérny/dolny
ON OFF ON
EVANY AT ' 7. KOMUNIKATY O BLEDACH
WSKAZANIA OPIS SPOSOB POSTEPOWANIA
IN1E Btad wejscia 1 Sprawdzi¢ czy obwdd wejsciowy
nie jest rozwarty lub poprawnos$é
potaczen
ADCE Btad konwertera A/D | Regulator wymaga naprawy
CJCE Btad kompensacji Sprawdzi¢ diode kompensacyjng
zimnej spoiny z tytu regulatora
Uuu1 PV przekracza USPL | Sprawdzi¢ warto$¢ sygnatu wejsciowego
NNN1 PV ponizej LSPL Sprawdzi¢ wartos¢ sygnatu wejSciowego
RAMF Btad pamieci RAM Regulator wymaga naprawy
| | 8. POZIOMY OBSLUGI
DIAGRAMY POZIOMOW
[}
. [sp}
Poziom 1 P 2
(Poziom uzytkownika) [ M
o , LCK = 0000 —
Weisng¢ przycisk SET na 3 s | Wecisna¢ przycisk SET +<na3s |
]
o
v v g
. i a
Poziom 2 Poziom 3 &
(Poziom PID) (Poziom wejscia) 2
=

1. Regulator pozostaje w Poziomie 1 automatycznie, gdy wigczone jest zasilanie.

2. Regulator powrdci do Poziomu 1, jesli w ciggu 60 sekund nie bedzie zadnych
dziatan na przyciskach

3. Z kazdego poziomu mozna powrdci¢ do Poziomu 1 2-krotnie wciskajgc przycisk A/IM
(FU48 nie posiada przycisku A/M)
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POZIOM 1 (poziom uzytkownika)

POZIOM 2 (poziom PID)

Wartos¢ mierzona PV
Warto$¢ zadana SV

Procentowy

poziom wyjscia

Status Auto-tuningu

Nastawa alarmu 1

Nastawa alarmu 2

Nastawa alarmu 3

PV
SV

SET

OUTL
100.0

SET

AL2
0.0
str

A 4

AL3

0.0

[
SET
v

Powrét do “PV”

BLOKADA DOSTEPU ("ZAMEK")

Wyswietlany,
gdy P1=0.0

Wyswietlany,
gdy P2=0.0

Parametry wyswietlane, gdy regulator posiada wyjscie 2

_ | o |w|o
IEHH

HEH

N
o

II

240

1

1)
Q |q%
T

SET

db1

SET

SET

CYT1

SET

SET

SET
[_240 ]
SET
[_60 |
SET
[ cvr2 |

SET

240

CYT2

Powrét do “P1”

Zakres proporcjonalnosci 1
(dla wyjscia 1)

Stata czasowa catkowania 1
(dla wyjscia 1)

Stata czasowa rézniczkowania 1
(dla wyjscia 1)

Zastrzezone

Offset auto-tuningu

Czas cyklu wyjscia 1

Histereza wyjscia 1
dla regulacji WE/WYL

Zakres proporcjonalnosci 2
(dla wyjscia 2)

Stata czasowa catkowania 2
(dla wyjscia 2)

Stata czasowa rézniczkowania 2
(dla wyjscia 2)

Czas cyklu wyjscia 2

Histereza wyjscia 2
dla regulacji WL/WYL

Przesuniecie regulacji 1
(dla wyjscia 1)

Przesuniecie regulacji 2
(dla wyjscia 2)

Blokada dostepu ("zamek”)

Zakres: 0.0-200.0%
Gdy P=0, to regulacja WL/WYL

Zakres: 0-3600 s
Gdy i1=0, to regulacja PD

Zakres: 0-900 s
Gdy d1=0, to regulacja P

Regulatory FU nie posiadajg tego parametru

Zakres: 0-USPL

Zakres: 0-150 s
Wyj$cie przekaznikowe: 10
Wyijscie SSR: 1, wyjscie mA: 0

Zakres: 0-1000
PV > (SV+HYSI), OFF WYL
PV < (SV-HYS1),ON Wt

Zakres: 0.0-200.0%
Gdy P=0, to regulacja WL/WYL

Zakres: 0-3600 s
Gdy i2=0, to regulacja PD

Zakres: 0-900 s
Gdy d2=0, to regulacja PI

Zakres: 0-150 s
Wyjscie przekaznikowe: 10
Wyjscie SSR: 1, wyjécie mA: 0

Zakres: 0-1000

Punkt nastawy wyjscia 1 (grzanie)

=8V -GAP1

Punkt nastawy wyjscia 2 (chtodzenie)

=8V + GAP2

LCK Dostepne poziomy Parametry, ktére moga
Poziom 1| Poziom 2 | Poziom 3 by¢é zmieniane
0000 TAK TAK TAK Wszystkie parametry (wartosci fabryczne)
1111 TAK TAK NIE Wszystkie parametry
0100 TAK TAK NIE Wszystkie parametry oprécz Poziomu 3 [€
0110 TAK TAK NIE Parametry w Poziomie 1
0001 TAK TAK NIE SViLCK
0101 TAK TAK NIE Tylko LCK
4 ™
 L—
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POZIOM 3 (poziom wejscia)

A " . . . .
INP1 CLO2 Kalibracja dolnej granicy Wyjscia 2 0.
K2 Rodzaj wejécia 230 (dla wyjsé ciggtych mA i V) Zakres: 0-3999
v SET W SET
ANL1 _— o CHO2 | Kalibracja gérnej granicy Wyjécia 2 ) o .
O] el vy Zakes 1999 o 3600 ] (da wyisc ciaghych ma i V) (FU nie maiq tef funkcof)
SET
v SET v
ANH1 CLO3 Kalibracja dolnej granicy (FU nie maja tej funkgji)
Kalibracja gornej granicy Zakres: 0 do 9999 0 re-transmisji
5000 sygnatu analogowego (mA, V) . ¢
SET
SET
© ¢ CHO3 | Kalibracja gornej granicy Zakres: 0-9999
[ dP Punkt dziesigtny 5000 re-transmisji
:L) 0000 (dostepny dla sygnatéw mA, V) 0000; 000.0; 00.00; 0.000 l p
[
; ¢ SET rucy Czas petnego rozruchu silnika
proporcjonalnego(stosowany dla Zakres: 5-200 s
; LSPL Dolna granica nastaw 5 wyjécia sterujacego serwo-motorem)
Q 0.0 wartosci zadanej SV i SET
£ .
© ¢ SET WAIT | Oczekiwanie na kontynuacje 0=bez oczekiwania
& USPL | Goma granica nastaw 0.0 dziatania w wersji z programem Inna warto$é=czas oczekiwania
400 0 wartosci zadanej SV l SET
SETA Ustawianie dziatania .
& SET Sogo | Preekaznikow (Pytac dystrybutora)
ANL2 Kalibracja dolnej granicy FU ni 3 tei funkaii alarmOWyCh (NO/NC)
0 zdalnego wejscia (FU nie maig tej funkcji) ¢ SET
¢ SET PSL Wybér protokotu MODBUS RTU/
rtU komunikacji MODBUS ASCII/
ANH2 sggﬁ]reaséaﬁ;rél?égranicy (FU nie maja tej funkcji) ¢ SET TAIE
5000 .
it
X ¢ SET ob 881 Konfiguracja bitéw 3—88;/0—82/ E_81/
A:1d 1 Rodzaj alarmu AL1 Zakres: 00-19 ¢ SET
id.NO
¢ SET 1 Numer ID Zakres: 0-255
ALt1 Zakres: 0-99 njin 59 s; 0=a|armlfnigaj§'cy‘, ) ¢ SET
99.59 Czas opoznienta alarmu ALY (ngégl? Zﬂngoc;qu/;kll_q?iynaanci?:;;so i/ntleanl:rmu) bAUd 2400/4800/9600/
¢ o 384 Szybkos$¢ transmisji 19200/38400 bps
3 ALd2 ) ¢ SET
o) Rodzaj alarmu AL2 Zakres: 00-19 SVOS
E i 00 Kompensacja SV Zakres: -1000 do 1000
© SET -
© ALt2 Zakres: 0-99 min 59 s; 0=alarm migajgcy, ¢ SET
E, Czas opdznienia alarmu AL2 99.59=alarm ciggty; inna wartos¢=opoznienie PVOS
= 99 .59 (Jesli ALd1=07, to ALt1 oznacza czas wt. alarmu) 0.0 Kompensacja PV Zakres: -100.0 do 500.0
[ .
SET
E| v Ve
- ALd3 )
© Rodzaj alarmu AL3 Zakres: 00-19 UNlt .
o 0 C Jednostka PV i SV C (st.C)/F (st.F)/A (analogowy)
¢ SET ¢ SET
Zakres: 0-99 min 59 s; O=al igajacy, I .
ALt3 Czas opdznienia alarmu AL3 9;.5rgzalarm 2i12|1ngly; ifma \Aa/aar;ronégg:?i%yienie PVFt Filtr PV _OdPOW"adZ PV bed_2|e szyl_)s_za,
99.59 (Jesli ALd1=07, to ALt1 oznacza czas w. alarmu) 200 jesli warto$¢ PVFT jest mniejsza
¢ SET o SET
HYSA i i CASC
00 Histeraza wszystiich Zakres: 0-1000 00 Zastrzezony
v . -
¢ SET J SET
Ooud
CLO1 Kalibracja dolnej granicy Wyjscia 1 Zakres: 0-9999 Dziatanie wyjscia Grzanie/chtodzenie
230 (dla wyjsé¢ ciggtych mAi V) HEAT
¢ SET ¢ SET
OPAd | Algorytm regulacji SET Hz |SET .
CHO1 Kalibracja gornej granicy Wyjécia 1~ Zakres: 0-9999 . » M
(dla wyjs¢ ciagtych mA i V) Pid PID/Fuzzy 60Hz o
3(?0 Czestotliwos¢ (50/60 Hz)
SET
4 )
e
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9. RODZAJE WEJSC

Termopary
Typ K J R s B E N T w PLI u
Ki [ K2 [K3 | K4[Ks (K6 | J1 [J2 [J3[J4 J5 |J6 |[R1I R2[S1S2 | B1[E1 E2[ N1[N2| T1 [ T2 [ T3 [Wi|[W2[PL1 P2| Ul [ U2] U3 | L1 [L2
Kod 01 | 02 |03 04| 05| 06| 07 | 080910 11|12 13 14 |15 16 |17 |18 |19 |20 | 21 | 22 | 23 | 24 | 25| 26 | 27 | 28 | 20 | 30 | 31 | 33
2400
2300 2320
2000 2000] |
1900
1800 1769 1769 | 1820
1700
1600
1500
1400
3| 1300 |
8 1200 1200
g | 1 -
g 900 50
ol 800 800 800
N | 700
600 600
288 400.0
300
200 200.0 HH H = . |
100 — — — — — — -
»108 0.0 0.0 0 0 0 0 0 0 0
200

Termorezystancyjne
Typ JPT 100 PT 100
JP1 | JP2 | JP3|JP4 |JP5 |JP6 | DP1 | DP2 |DP3 | DP4|DP5 | DP6
Kod 41 | 42 | 43 |44 |45 |46 | 47 | 48 | 49 | 50 | 51 | 52
600.0 600 600.0 600
600
6 15183 400.0 400 : 400.0 400
-~ 300 B
1] 200.0 | 200 200.0 | 200
o 200 — {
HE S 1
100 0 0 0 0 0 0
-200 -199.9 | -199.9 |-199.9 -199.9 | -199.9 |-199.9
T LINIOWE
» AN1 AN2 | AN3 AN4 AN5
Kod 61 |62 | 63 64 | 71 | 76 | 81 82 | 83 | 84 | 8 | 8 | 87 | 91 92 | 93 | 94
%vae'}g%‘fg -10~10mV |-2~2V | -5~5V | -10~10V {0~10mV|0~20mV|0~50mV | 0~20mA| 0~1V | 0~5V | 0~10V | 0~5KQ | 0~2V |10~50mV|4~20mA|1~5V | 2~10V
Zakresy 4 zakresy do wyboru: -1999-9999 -199.9-9999 -19.99~99.99 -1.999-9.999

I 10. ZMIANA RODZAJU CZUJNIKA TEMPERATURY

Montaz tablicowy

"“.." — P
i P
TC -termopara RTD - F;t 100

1. Wyjac¢ regulator z obudowy i zamie$ci¢ zworki we wiasciwym potozeniu.
2. Wigczy¢ zasilanie po przetozeniu zworki.

3. wybra¢ programowo wiasciwy rodzaj czujnika temperatury w poziomie 3. , ,
4. Po zmianie rodzaju czujnika nalezy wylgczyc¢ i witgczy¢ zasilanie. Prze_sunac do I_(qn_ca
5. Przy pomocy zworki mozna zmienia¢ rodzaj wyjscia z TC na RTD lub plastikowe zacisiki
odwrotnie, ale wejscia liniowe sg w ten sposob niedostepne.

Prosze pytac dystrybutora.
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11. DANE TECHNICZNE

Model FU48 FU72 FU86 FU96
Wymiary 48 x 48 mm 72Xx72 mm 48 x 96 mm 96 x 96 mm
Zasilanie 85-265 VAC

Czestotliwosé 50/60 Hz
Pobér mocy Ok.3VA | Ok.3VA | Ok.4VA | Ok.4VA
Doktadnosé 0,2 % zakresu + 1 cyfra
Czas probkowania 250 ms
Termopary K,J,R, S, B, E, N, T, WoRe/W26Re, PL2, U, L
g Rezystancyjne Pt100, JPt100
0 mA 4-20 mA, 0-20 mA
o 0-1V,0-5V,0-10V, 1-5V, 2-10 V
= mV/V -10-10 mV, 0-10 mV, 0-20 mV, 0-50 mV, 10-50 mV
Posyojalprzaainka 0000, 000.0, 00.00, 0.000
Dostepna dla liniowych sygnatéw wejsciowych (mA/mV/V)
- - rzetgczn
® Przekaznik 1 NO | prze+ac§rkll24|o VF,)A\ Ce aczny przetaczny
.8 SSR Wkt.: 24 VDC/20 mA, WYL: 0 (do przekaznikow potprzewodnikowych)
= mA 4-20 mA, 0-20 mA (maks. rezystancja obcigzenia: 560 ohm)
= \' 0-5V, 0-1-V,1-5V, 2-10 V (maks. prad: 20 mA)
1NO 1 NO rzetgczn rzetgczn
Alarm 1 l e ——

Algorytm regulacji

PID, PI, PD, P, WL/WYL (P=0), FUZZY

Zakres PID

P: 0.0-200.0%, I: 0-3600 s, D: 0-900 s

Izolacja

Styki wyjsciowe (wyjscia regulacyjne, alarmy, transmisja) oraz
styki wejsciowe sg odseparowane

Rezystancja izolacji

10 Mohm lub wiecej pomiedzy wejsciem a masg przy 500 VDC

10 Mohm lub wiecej pomiedzy wyjsciem a masg przy 500 VDC

Wytrzymatos¢
dielektryczna

1000 VAC w czasie 1 minuty pomiedzy wejsciem a masg

1500 VAC w czasie 1 minuty pomiedzy wyjsciem a masg

Zakres temperatur 0-65 °C
Zakres wilgotnosci 0-50 °C/20-90 % RH
Waga 150 g 225¢ 225¢ 300 g
Wysokos¢ cyfr PV: 8 mm PV: 14 mm PV: 8 mm PV: 14 mm
wyswietlaczy SV: 8 mm SV:10 mm SV:8 mm SV: 10 mm

Grzanie lub chtodzenie (dziatanie odwrotne do OUT1)
Przekaznik (1 NO/8 A/250 VAC), SSR

uHEDS (24 VDC/20 mA), 4-20 mA, 0-20 mA,
0-5V,0-10V,1-5V, 2-10 V
Alarm 2 1 NO przetgczny przetgczny przetgczny
Alarm 3 - 1NO 1 NO 1 NO
Protokét: MODBUS RTU, MODBUS ASCII, TAIE
RS485 TTL

Komunikacja

Szybkosé: 2400, 4800, 9600, 19200, 38400
Bity danych: 8, bity stopu: 1 lub 2, 1 bit startu,
parzystos¢ lub nieparzystosé

Wodo- i pyloszczelnosé

IP65

Programowalny
RAMP / SOAK

2 wzorce po 8 segmentéw kazdy
Po potagczeniu obu wzorcow mozna uzyska¢ 16 segmentow

Uwaga:
- przekazniki stykowe wyjsciowe i alarmowe nie sg objete gwarancjg
jako czesci zuzywajace sie
- zaleca sie sterowanie obcigzeniami (np. grzatkami) za posrednictwem
stycznikéw, a nie bezposrednio z wyjs¢ przekaznikowych; wydtuzy to

zywotnos¢ tych przekaznikéw
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12. JAK ZAMAWIAC

Model Wyjscie 1 Wyjscie 2
-
FU48| ssxssmm OBk 10 |Brak
FU72 72X72mm
FU86 | 48x96mm Przekaznik (M Przekaznik
FU96 96X96mm
2 |SSR 3 SSR
48 X 48 mm 3 | 4-20mA 2% 2.20mA
72X 72 mm T 0-20mA YR 0.20mA
48 X 96 mm
96 X 96 mm Serwomotor 2% 0-5V
A | 0-5v =9 0-10v
| B |0-10v [} 1-5v
¢ |15V N 2-10V
D |2-10v

PFU - wersje programowalne

Alarm Komunikacja Wejscie Zasilanie
- -
[0 |Brak  Zobacz kody 85-265VAC
3 Ru A
RS-485
MODBUS

(FU48 nie moze mie¢ AL3)

Konfiguracja podstawowa obejmuje wyjscie OUT1 (kody 1, 2, 3, 4, A, B, C lub D)
. Opcje dostepne za dodatkowa opfata.
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