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* Producent: CELDUC Relais

» Bezposrednie zatgczanie do sieci zatrzymanych silnikdw elektrycznych powoduje przeptyw duzego
pradu rozruchowego. Jest to niekorzystne dla sieci zasilajgcej, gdyz powoduje powstawanie za-
ktdcen niskiej czestotliwosci (koszt filtréw) i koniecznos¢ stosowania zabezpieczen o zwiekszonym
pradzie znamionowym, co zmniejsza efektywnos$¢ ochrony. Zwiekszajg sie takze koszty zuzywanej
energii elektrycznej. Jesli do rozruchu stosuje sie uktady stycznikowo-przekaznikowe, to duzy prad
rozruchowy powoduje iskrzenie stykow, ktére hatasujg i szybciej starzejq sie (krétka oczekiwana
zywotnosc i koszty konserwacji). Powstajg réwniez zaktécenia w powietrzu i sieci (koszt filtréw).
Duzy prad rozruchowy powoduje tez inne niekorzystne zjawiska takie jak: grzanie sie silnikow
i przecigzanie ich uzwojen. Z kolei duzy moment napedowy w czasie rozruchu wptywa na szybsze
i przedwczesne zuzywanie sie tozysk silnika, czesci sprzegajacych (pasy, sprzegta, waty itp.) i prze-
wracanie sie przedmiotéw przenoszonych na transporterze.
tagodny rozruch silnika polega na stopniowym przyktadaniu napiecia do silnika tak, aby moment
napedowy silnika byt nieco wiekszy od obcigzenia. Predkos¢ silnika zwieksza sie powoli i pobor
pradu z sieci jest zredukowany.
Jesli do fagodnego rozruchu i hamowania silnikéw uzywany jest uktad pétprzewodnikowy z 6 tyry-
storami, to uzyskuje sie najlepszg redukcje pradu rozruchowego, nie generuje sie harmonicznych
trzeciego rzedu i nie ma ryzyka drgan watu silnika na koncu rozruchu. Daje to rowniez mozliwos¢
sterowania silnikami o matej mocy, lampami i transformatorami.

Jest to seria nowoczesnych mikroprocesorowych softstarterow, czyli urzgdzen do tagodnego rozru-
chu i hamowania silnikow 3-fazowych. Wszystkie modele SMCW przystosowane sg do montazu na
szynie DIN, z czego trzy modele zintegrowane sa z radiatorami. Wykorzystanie 6 tyrystoréw (po 2 na
kazdg faze) pozwala na efektywna redukcje pradu rozruchowego i poczatkowego momentu nape-
dowego silnika. Softstartery z tej serii posiadajg diagnostyke napiecia zasilania, silnika oraz auto-
diagnostyke. Diagnostyka jest sygnalizowana przy pomocy 3 diod 2-kolorowych LED (zielony

i czerwony) oraz 2 wyjs¢ potprzewodnikowych 1 A/24 VDC/AC: diagnostycznego DIAG i wyj$cia
BYPASS, ktore wskazuje koniec fazy rozruchu i moze by¢ wykorzystane do sterowania stycznikiem
obejsciowym. Dwa potencjometry pozwalajg na ustawienie czasu trwania rozruchu (i hamowania)
oraz wartosci poczatkowego momentu napedowego. Mogag one z tatwoscig zastapi¢ elektromecha-
niczne stycznikowe uktady rozruchowe gwiazda-trojkat bez potrzeby zmiany potaczen silnika.

SMCW6020

Oznaczenie
modelu

Prad AC-53a

Prad AC-53a
(EN60947-4-2)

Napiecie

Sterowanie

SMCW6020 5A 35A 200-480 VAC 10-24 VDC
SMCW6080 16 A 11,5A 200-480 VAC 10-24 VDC
SMCW6110 22A 15,5A 200-480 VAC 10-24 VDC
SMCW6150 30A 22,5A 200-480 VAC 10-24 VDC
SMCW6151 30A(AC53b) | 22,5A(AC53b)  200-480 VAC 10-24 VDC
SMCV6080 16 A 11,5A 200-480 VAC 10-24 VDC
SMCV6110 22A 155A 200-480 VAC 10-24 VDC
SMCV6150 30A 225A 200-480 VAC 10-24 VDC

Modele SMCW s3a zintegrowane z radiatorami na szyne DIN.

Model SMCW6151 wymaga zewnetrznego stycznika obej$ciowego.
Modele SMCV6080, SMCV6110, SMCV6150 wymagajg zewnetrznego radiatora.
SMCW6150 = SMCV6150 + radiator WF031100 (lub PA1-100WSA-T85)
SMCW6110 = SMCV6110 + radiator PA1-100SA-T85
W serii SO4 wystepujg 1-fazowe softstartery SO400200 i SO400300
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MCV: wymiary (mm)
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SMCW6080: wymiary (mm)
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SMCW6110: wymiary (mm)
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SMCW6150: wymiary (mm)
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Schemat wewnetrzny

s
Supply
Phases
LEDs Ole——— Internal
o lSwnches Supply %‘ | ‘ g
Voltage
Control Input Synchr
Bypass| uController
Switch
Status
‘ T T T
Diag.
Power K Elementy
Element
Control mocy
| | |
= T~ 2T1 472 6T3
1-2: wyjscie diagnostczne DIAG
2-3: wyjscie BYPAS (sterowanie
Czas Moment  Opcje styczmklgm obejsciowym)
4-6: sterowanie
5-6: nagty STOP (przerywa

sterowanie tyrystorow)
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Zalety tagodnego rozruchu

\ Start bezposredni

Predkosé

-t

Obcigzenia czesci mechanicznych:

- hatas
- koszty konserwacji

Duzy prad rozruchowy:

- przewymiarowane zabezpieczenia
silnika i sieci

- ryzyko migotania

\ tagodny rozruch z SMCV

Predkosc¢

Prad

/

Pt

Opis réznych faz pracy silnika

Napiecie przytozone do
silnika ("moment poczatkowy”)
Un

Prad
rozruchowy
300 % In

-> tagodny rozruch:

- redukcja hatasu i kosztow
konserwacji

=» Brak duzego pradu rozruchowego:
- optymalizacja zabezpieczenh silnika
i sieci
- brak harmonicznych i problemdéw
Z migotaniem

Predkos¢ silnika
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Sterowanie Predko$¢ nomi-
nalna: koniec fa-

Detekcja godnego rozru-
obrotow watu chu i zamknigcia
silnika

obejscia

Stop Koniec szyb- Z powrotem do

kiego zwalniania stanu poczatkowego
i diagnostyki

Teoretyczny koniec
rampy napigciowej
ustawionej przez
uzytkownika (ts)
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