Sterowniki mocy
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Wymienione urzadzenia przeznaczone sg do regulacji napiecia lub mocy, dostarczanej do odbiornikdw energii
elektrycznej. Realizujg sterowanie fazowe RH / RV.

Regulatory przystosowane sg do wspotpracy z regulatorem z wyjsciem ciggtym
— wyk. RV lub istnieje mozliwo$¢ regulacji potencjometrem — wyk. RH

Wejscia i wyjscia sg izolowane galwanicznie (Ui=2500 Vac).

Wszystkie wykonania majg wbudowany ukfad gasikowy RC oraz warysor
zabezpieczajgce element wykonawczy - triak.

Obudowa montowana na szynie EN520035.

Zastosowanie w uktadach regulaciji:

- temperatury piecow elektrycznych”?,

- zgrzewarek liniowych lub punktowych”,

- napiecia strony pierwotnej transformatoréw”,

- o$wietlenia",

- predkosci obrotowej wentylatoréw, mieszadet, itp."”
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DANE TECHNICZNE

Wilgotnos¢ wzgledna powietrza
Temperatura pracy
Temperatura skladowania

Stopien ochrony obudowy
Spetnia wymagania
Wymiary gabarytowe
Masa

-
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25..85%
0..50°C
-25...70°C

IP20 wg PN-EN 60529
PN-EN 60947

72 x50 (57) x 91 mm
679

Obcigzalnos¢ wyjscia 12A

Napiecie zasilajace 195...230...253 V a.c.

Czestotliwos$é napiecia zasil. 50 Hz

Moc pobierana przez uktad <2,5VA

Rodzaj sterowania:

- sygnatem ciggtym 0.5V (10V) - imp. wejsciowa >10 kQ
wyk. RV 4..20 mA - imp. wej$ciowa =250Q

- regulacja z potencjometru potencjometr >10 kQ
wyk. RH

CHARAKTERYSTYKA OBCIAZALNOSCI WYJSCIA
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Sterowniki mocy

REGULATOR NAPIECIA

Regulator napiecia realizuje sterowanie fazowe. ,3& " H

Mozliwa jest regulacja potencjometrem "CONTROL" i ‘; L >
- wyk. RH-12 |ub jednym z czterech zakreséw i i

analogowego sygnatu wejsciowego - wyk. RV-12. # N A R \ N \ N \ N TA N A N A W
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Istnieje mozliwos¢ ustawienia poczatkowej wartosci

Napiecie wyjsciowe  UN napiecia Ur (np..: napiecia rozruchowego dla silnika)
Ur T50% oo w zakresie od 0 do 130 V (potencjometr "U-min").

RH-12 /sterowanie z potencjometru/

SCHEMAT PODLACZEN ELEKTRYCZNYCH
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Regulacja z zewnetrznego pot. Schemat podtaczen
mozliwa jest przy ustawionym dla pozostatych wykonan. _ 72 o

zakresie pomiarowym 0...5V.
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Zaciski A1 potaczone sg wewnatrz regulatora . 57 | § 72 J
set-A sterowanie 0...5V lub potencjometr zewnetrzny (zacisk U)
set-B sterowanie 0...10V (zacisk U)
| set-C sterowanie 0...20mA (zaciski C i U zwarte)
set-D sterowanie 4...20mA (zacisk C)
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0(4)...20m.
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SCHEMAT PODEACZEN ELEKTRYCZNYCH
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Uwaga: W celu spetnienia wymagarn kompatybilnosci elektromagnetycznej EMC pod wzgledem emisji zaktécen,
nalezy zastosowac¢ w obwodzie odbiornika dtawik lub filtr przeciwzaktéceniowy
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