Sterownik do przekaznikow typu SSR R5-G/P

Sterownik R5-G/P jest przeznaczony do regulacji mocy rezystancyjnych
lub rezystancyjno-indukcyjnych odbiornikow energii elektrycznej za L3 (X
posrednictwem potprzewodnikowych przekaznikow typu SSR iy : —
lub przy bezposrednim podtgczeniu obcigzenia. '
Realizuje sterowanie grupowe"” R5-G lub fazowe® R5-P. B
Przystosowany jest do wspotpracy z regulatorem z wyj$ciem ciggtym

oraz istnieje mozliwo$¢ regulacji z zewnetrznego potencjometru. L]
Wejscia i wyjscia sa izolowane galwanicznie (Ui=4000 Vac).
Obudowa montowana na szynie EN520022 lub EN520035.

i

Znajduje zastosowanie w uktadach regulacji:

- temperatury piecow elektrycznych"?,

- zgrzewarek liniowych lub punktowych"?,

- napiecia strony pierwotnej transformatorow?,

- o$wietlenia?,

- predkosci obrotowej wentylatoréw, mieszadet, itp.?

T phase control D D D 5 [) [)

" Sterowanie przekaznikami z zataczaniem w zerze napigcia. * [\ group control
? Sterowanie przekaznikami z zatgczaniem w dowolnej chwili. [V

SCHEMATY POLACZEN

1) PODLACZENIE STEROWANIA. 2) PODLACZENIE ZASILANIA.
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3) PODLACZENIE OBWODU ODBIORNIKA
UWAGA: W przypadku sterowania fazowego, odbiornik i sterownik musza by¢ zasilane z tej samej fazy.

a) sterowanie przekaznikiem typu SSR b) bezposrednie podigczenie odbiornika
Imax=1,5A/250Vac

kod wyk. R5-G10 / R5-P10 kod wyk. R5-G20 / R5-P20

0V SSR
Charakterystyka obcigzalnosci Charakterystyka obcigzalnosci
S sterownika (wyjscie 0V-SSR) ) odbiornika (wyjscie 230V-A1)
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Rys.1. Wymiary gabarytowe i montazowe.

23

<} T2

ostona prawa

Dostep do przetgcznikow konfiguracyjnych,
mozliwy jest po zdjeciu prawej ostony
obudowy (zamykana na zatrzask).

Sposob ustawiania przetgcznika DIP

Sekcja przetacznika DIP
1 2 3 4
0..5V | ON | OFF | ON
Wejsciowy | o _10v | OFF | OFF | ON
sygnat
4..20mA | ON | ON | OFF
Wykonanie R5-G | cykl szybki / wolny O%F
sterownika R5-P | soft-start O%F

DANE TECHNICZNE

Sygnal wejsciowy:
- ciggty

- regulacja z potencjometru
Obcigzalnos¢ wyjscia
Okres impulsowania

(dla sterowania grupowego)

Napiecie zasilajace

Czestotliwos¢ napiecia zasilajacego
Moc pobierana przez uktad

Wilgotnosé wzgledna powietrza
Temperatura pracy
Temperatura sktadowania

Stopien ochrony obudowy
Spelnia wymagania
Wymiary gabarytowe
Masa

0..5V (10V)
0 (4)...20mA

- imp. wejsciowa 10k (20K
- imp. wejsciowa=2500],

potencjometr 10k[1.

zgodnie z charakterystykg obcigzalnosci.

fin = 1,0Hz (T,=T

im » wi

fin =0,2Hz (T,,=T
195...230...253Vac,
340...400...440Vac.
50Hz.

<2,5VA.

25...85%.
0...50°C.
-25...70°C.

wyt
wyt

=0,5s) - cykl szybki,
=2,5s) - cykl wolny,

IP20 wg PN-EN 60529.

PN-EN 60947
23x62x63mm.
67g.

Uwaga: W przypadku sterowania fazowego w celu spetnienia wymagan kompatybilnos$ci elektromagnetycznej EMC
pod wzgledem emisji zaktocen, nalezy zastosowac w obwodzie odbiornika dtawik lub filtr przeciwzaktoceniowy.

KOD WYKONAN

Sterownik R5-

Sterowanie grupowe

Sterowanie fazowe

-G
-P

Sterowanie przekaznikem typu SSR
Sterowanie bezposrednie odbiornikiem (max. 1,5A/250Vac)

-1
-2

Wykonanie standardowe

Wykonanie specjalne (numer do uzgodnienia)

-0
-X




