
Sterownik do przekaŸników typu SSR R5-G/P

SCHEMATY PO£¥CZEÑ

1) POD£¥CZENIE STEROWANIA. 2) POD£¥CZENIE ZASILANIA.

3) POD£¥CZENIE OBWODU ODBIORNIKA

kod wyk. R5-G20 / R5-P20kod wyk. R5-G10 / R5-P10

UWAGA: W przypadku sterowania fazowego, odbiornik i sterownik musz¹ byæ zasilane z tej samej fazy.

a) sterowanie przekaŸnikiem typu SSR
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b) bezpoœrednie pod³¹czenie odbiornika
I =1,5A/250Vacmax

Sterownik R5-G/P jest przeznaczony do regulacji mocy rezystancyjnych
lub rezystancyjno-indukcyjnych odbiorników energii elektrycznej za
poœrednictwem pó³przewodnikowych przekaŸników typu SSR
lub przy bezpoœrednim pod³¹czeniu obci¹¿enia.
Realizuje sterowanie grupowe R5-G lub fazowe R5-P.
Przystosowany jest do wspó³pracy z regulatorem z wyjœciem ci¹g³ym
oraz istnieje mo¿liwoœæ regulacji z zewnêtrznego potencjometru.
Wejœcia i wyjœcia s¹ izolowane galwanicznie (Ui=4000 Vac).
Obudowa montowana na szynie EN520022 lub EN520035.

Znajduje zastosowanie w uk³adach regulacji:
- temperatury pieców elektrycznych ,
- zgrzewarek liniowych lub punktowych ,
- napiêcia strony pierwotnej transformatorów ,
- oœwietlenia ,
- prêdkoœci obrotowej wentylatorów, mieszade³, itp.
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Sterowanie przekaŸnikami z za³¹czaniem w zerze napiêcia.
Sterowanie przekaŸnikami z za³¹czaniem w dowolnej chwili.
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Charakterystyka obci¹¿alnoœci
odbiornika (wyjœcie 230V-A1)
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Charakterystyka obci¹¿alnoœci
sterownika (wyjœcie 0V-SSR)
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OPIS KONSTRUKCJI

DANE TECHNICZNE

KOD WYKONAÑ

Dostêp do prze³¹czników konfiguracyjnych,
mo¿liwy jest po zdjêciu prawej os³ony
obudowy (zamykana na zatrzask).

Sposób ustawiania prze³¹cznika DIP

S t e r o w n i k R 5 - XX X

Sekcja prze³¹cznika DIP
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Wykonanie standardowe - 0

Sterowanie przekaŸnikem typu SSR

Sterowanie grupowe

Sterowanie bezpoœrednie odbiornikiem (max. 1,5A/250Vac)

Sterowanie fazowe

os³ona prawa
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Rys.1. Wymiary gabarytowe i monta¿owe.
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Uwaga: W przypadku sterowania fazowego w celu spe³nienia wymagañ kompatybilnoœci elektromagnetycznej EMC
pod wzglêdem emisji zak³óceñ, nale¿y zastosowaæ w obwodzie odbiornika d³awik lub filtr przeciwzak³óceniowy.

Sygna³ wejœciowy:

Obci¹¿alnoœæ wyjœcia
Okres impulsowania

Napiêcie zasilaj¹ce

Czêstotliwoœæ napiêcia zasilaj¹cego
Moc pobierana przez uk³ad

Wilgotnoœæ wzglêdna powietrza
Temperatura pracy
Temperatura sk³adowania

Stopieñ ochrony obudowy
Spe³nia wymagania
Wymiary gabarytowe
Masa

- ci¹g³y 0...5V (10V) - imp. wejœciowa 10k (20k

- regulacja z potencjometru potencjometr 10k .
zgodnie z charakterystyk¹ obci¹¿alnoœci.
f 1,0Hz (T =T 0,5s) - cykl szybki,

(dla sterowania grupowego)

195... ...253Vac,
340... ...440Vac.
50Hz.
<2,5VA.

25...85%.
0...50 C.
-25...70 C.

IP20 wg PN-EN 60529.
PN-EN 60947
23x62x63mm.
67g.
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0 (4)...20mA - imp. wejœciowa 250 ,�~~

~~~~
f 0,2Hz (T =T 2,5s) - cykl wolny,im ax w³ wy³~~~~


