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1. Uwagi wstepne przed rozpoczeciem pracy

Przed przystapieniem do uzytkowania nalezy upewni¢ sie, ze dane techniczne regulatora sa calkowicie

zgodne z wlasnymi wymaganiami uzytkownika oraz nalezy szczegélowo przeczytaé instrukcje obslugi,

aby prawidlowo rozumieé zasady dzialania regulatora.

& ZAGROZENIA!

1. Niebezpieczenstwo porazenia pradem elektrycznym!

2. Nie dotyka¢ stykow, do ktorych podigczone jest napigcie zasilania! Nie wiaczaé zasilania dopoki nie
ukonczono podtgczania przewodow.

3. Podtaczajac przewody najpierw nalezy si¢ upewnic, ze zasilanie jest wytaczone.

4. Ten produkt moze by¢ uzywany w urzgdzeniach przemystowych i pomiarowych, ale nie w sprzecie
medycznym stuzgcym do ratowania zycia.

5. Na wypadek awarii regulatora temperatury, w celu zapewnienia bezpieczenstwa zaleca si¢ uzywanie
nadmiarowych systemoéw alarmowych lub bezpieczenstwa.

OSTRZEZENIA!

1. Upewnic¢ sig, ze prawidlowo podtaczono napigcie zasilania, w przeciwnym przypadku regulator moze zostac
powaznie uszkodzony.

2. Przed wlgczeniem zasilania upewni¢ si¢, ze napigcie zasilania ma odpowiednig warto$¢ (85-265 VAC lub
24 VDC), w przeciwnym przypadku regulator moze zosta¢ powaznie uszkodzony.

3. Upewnic¢ si¢, ze przewody zostaly odpowiednio przykrecone (wejscie, wyjscia).

4. Nalezy zastosowac na przewodach odpowiednie koncoéwki zaciskane w koszulce izolacyjnej pasujace do

$rub M3, jak pokazano ponizej.

3.2 mm

5. Normalne warunki pracy regulatora to temperatura otoczenia 0~50°C i wilgotnos¢ wzgledna 20~90%. Nie

Moment 0,4 N.m

nalezy instalowac regulatora w miejscach, gdzie warunki otoczenia odbiegaja od normalnych, gdzie moze si¢
on styka¢ ze zracymi gazami lub gdzie moga na niego oddziatywaé zaklocenia o wysokiej czestotliwosci.

6. W celu uniknigcia zaktocen przewody od czujnika temperatury powinny by¢ oddalone od przewodow
zasilajgcych regulator i obcigzenie.

7. Przedhuzajac przewody od termopary nalezy uzy¢ przewodow kompensacyjnych pasujacych do termopary.
8. Przedtuzajac przewody od czujnika Pt100 nalezy uzy¢ przewodow o niskiej rezystancji, takich samych do

wszystkich trzech przewoddw czujnika.

Import i dystrybucja: SOLID LINK Sp. z o0.0., www.solidlink.pl
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Instrukcja obstugi cyfrowych regulatorow temperatury PID serii FY/FU ver. 1.0

2. Jak zamawia¢

‘ Model ‘ OUT1 ‘ OoUT2 ‘ ALM | TRS | Zdalne SV ‘ COM | Input ‘ Zasilanie | Alcesoria

Model OUT1 ouT2 ALM
FY400/FU400/FU48 0 brak 0 brak 0 brak
FY600 1 przekaznik 1 przekaznik 1 ALl
FY700/FU72 2 SSR 2 SSR 2 ALI+AL2
FY800/FU86 3 4-20mA 3 4-20mA 3 AL1+AL2+AL3
FY900/FU96 4 0-20mA 4 0-20mA A HBA
PFY400/PFU400/PFU48 A 0-5v A 0-5Vv B HBA+AL2
PFY600 B 0-10v B 0-10V C HBA+AL2+AL3
PFY700/PFU72 C 1-5V C 1-5V
PFY800/PFU86 D 2-10V D 2-10V
PFY900/PFU96 5 Sterowanie tyrystorem 1f,
zalgczanie w zerze
P — modele programowalne 6 Sterowanie tyrystorem 3f,
zalgczanie w zerze
7 Sterowanie zaworem
zwrotnym
8 Sterowanie tyrystorem 1f,
regulacja fazowa
- - ALM —alarm
OUTI = wyjscie | OUT2 —wyjscie 2 HBA — alarm przepalenia grzatki (AL1)

TRS Zdalne SV COM Input Zasilanie AKkcesoria
0 brak 0 brak 0 brak | Zob. kody wejs¢ A 85-265VAC N brak
1 4-20mA 1 4-20mA 3 TTL — D 24VDC T ostona
2 0-20mA 2 0-20mA B RS485 P65
A 0-5vV A 0-5vV COM- R ostona+IP65
B 010V B 010V komunikacja
C 1-5V C 1-5V
D 2-10v D 2-10v
TRS — re-transmisja

‘ | Funkcje opcjonalne zwigzane z doptata

Import i dystrybucja: SOLID LINK Sp. z o0.0., www.solidlink.pl
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Instrukcja obstugi cyfrowych regulatorow temperatury PID serii FY/FU ver. 1.0

3. Dane techniczne

Model FY400/FU400/FU48 | FY600 | FY700/FU72 FY800/FU86 FY900/FU96
Zasilanie 85~265 VAC, 24 VDC (opcja)
Czgstotliwosc 50/60 Hz
Pobor mocy Ok. 6 VA
Pamig¢ Nieulotna EEPROM
Czas probkowania | 50 ms
Doktadno$¢ kompensacji zimnego ztacza diodg zewnetrzna: 0,1%
Doktadnos¢ kompensacji zimnego zlacza dioda wewnetrzna: 0,3%
Termopary (TC): K, J,R, S, B, E,N,T, W, PLII, L
Sygnat wejsciowy | RTD: Pt100
Liniowe: 0~20 mA, 4~20 mA
0~1V,0~5V,0~10 V,0~2 V, 1~5V,2~10 V
0~25 mV, 0~50 mV, 0~70 mV
o 1A | 1c | 1C | 1C | 1C
E Przekaznik 1A, NO, 5A/250VAC (AC-51), zywotnos¢ elektryczna: 100.000 przetaczen
2| OUTI 1C, styk NO, 5A/250 VAC (AC-51), zywotno$¢ elektryczna: 50.000 przetaczen
gn 1C, styk NC, 2A/250VAC (AC-51), zywotnos¢ elektryczna: 20.000 przelaczen
3 ngZJeTk;ZHIk 1A, NO, SA/250VAC (AC-51), zywotnos¢ elektryczna: 100.000 przetaczen
> | SSR W1. 24 V/Wyt. 0V/maks. 20 mA, zabezpieczenie przeciwzwarciowe
= Liniowe 4-20 mA, 0-20 mA, 0-5V, 0-10 V, 1-5V, 2-10 V
Metoda regulacji WL/WYL lub P, PI, PID
1A | 1c | 1A | 1Cc | 1C
Alarm 1 1A, NO, 5A/250VAC (AC-51), zywotno$¢ elektryczna: 100.000 przetgczen
) 1C, styk NO, 5A/250VAC (AC-51), zywotnos¢ elektryczna: 50.000 przetaczen
g 1C, styk NC, 2A/250VAC (AC-51), zywotnos¢ elektryczna: 20.000 przelaczen
< | Alarm 2 1A, NO, 5A/250 VAC (AC-51), zywotnos¢ elektryczna: 100.000 przetaczen
Alarm 3 | 1A ] 1A | 1A | 1A
1A, NO, 5A/250VAC (AC-51), zywotno$¢ elektryczna: 100.000 przetgczen

Re-transmisja

Sygnal: 4-20 mA, 0-20 mA, 0-5V,0-10 V, 1-5V,2-10 V

Parametr: SV, PV

Doktadnosé: 0,1%

Rozdzielczo$é: 14 bitow

Sygnat: 4-20 mA, 0-20 mA, 0-5 V,0-10 V, 1-5V, 2-10 V

Zdalne SV Rozdzielczoé: 18 bitow
Interfejs RS-485, pot dupleks, maks. 31 regulatoréw, maks. odlegto$¢: 1200 m
£' | Protokot Modbus RTU, TAIE
o0 | Bit .
E parzystosci Brak, parzysty, nieparzysty
; Bity danych | 8
< | Bity stopu 11lub2
E | Predkosc 2,4;4.,8;9.,6; 19,2; 38,4; 57,6; 115,2 kbit/s
transmisj1
Tempergtura 0-50°C
otoczenia
Temp. | 25:65°C
przechowywania
Wilgotno$é o . .
wzgledna 20-90% (bez kondensacji pary wodnej)
Wymiary (mm) 48x48x95 96x48x95 72x72x95 | 48x96x95 | 96x96x95
Masa 120g 170g 150g | 170g | 230g

Import i dystrybucja: SOLID LINK Sp. z o0.0., www.solidlink.pl
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Instrukcja obstugi cyfrowych regulatorow temperatury PID serii FY/FU ver. 1.0

4. Tabela sygnalow wejsciowych i zakresow pomiarowych

Rodzaj Typ Kod Zakres
K K1 01 | -50.0~600.0°C
K2 02 -50~1200°C
] J1 03 | -50.0~400.0°C
2 04 -50~1200°C
R R 05 -50~1760°C
S S 06 -50~1760°C
TC B B 07 -50~1820°C
E E 08 -50~900°C
N N 09 -50~1300°C
T T1 10 | -199.9~400.0°C
T2 11 -199~400°C
W W 12 -50~2320°C
PL PL 13 -50~1200°C
L L 14 -50~800°C
DP1 15 |-199.9~850.0°C
RTD | Pt100 DP2 16 -199~850°C
DP3 17 0~850°C
AN1 | 0~25mV | 18
0~50mV | 19
0~20mA | 20
0~1V 21
AN2 ™00V [ 22 | -1.999-9.999
Liniowe 0~5V 23 -19.99~99.99
0~10 V 24 -199.9~999.9
AN3 | 0~70 mV | 25 -1999~9999
4~20mA | 26
10~50 mV | 27
AN4 1~5V 28
2~10V 29

5. Zestawy regulatorow i opis etykiety

5.1 Zestaw regulatora

Regulator temperatury ......... 1 sztuka
Ramka mocujaca ................ 2 sztuki
Kroétka instrukcja obstugi ...... 1 sztuka

Import i dystrybucja: SOLID LINK Sp. z o0.0., www.solidlink.pl
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5.2 Opis etykiety
5.2.1 FY400/FU400/FU48

m—;.ﬁmmmaﬂwﬂ—m

M F‘Il;l- IRPUT
[} i
l:l.l11 .l.‘. m
lr.-l-'.l.-'|l .tu.w 0 e
ﬂmmm
‘:f“ﬁﬁr —
f 2 1 [6] 041000 T
Rsay - S3fdn d-awh
Mk b Tarmrm B8 TR RIS
2] ——= P g1 00 .
3] n b TEP I 1P LH-1
Nr Opis
(1) | Listwa zaciskowa | Schemat zaciskow i podtaczen FY400
(2) Model Konfiguracja modelu FY400
(3) | Numer seryjny | 18112740001
(4) | Rodzaj wejscia | Sygnatl wejsciowy regulatora i zakres pomiarowy
5.2.2 FY700/FU72
-
w-"”@ 0
wind _
o U‘E e 1] 3]
E'i' il i
[@ ite"
T.un T -
oA N
[2) —— FYT0-30 1008
ap | CEm-
i o O o -1 O T T T T
My W ore i S
R = T L ML T T g —

Nr Opis

(1) | Listwa zaciskowa | Schemat zaciskow i podtaczen FY700

2) Model Konfiguracja modelu FY700

(3) | Numer seryjny | 18112770001

(4) | Rodzaj wejscia | Sygnat wejsciowy regulatora i zakres pomiarowy

Import i dystrybucja: SOLID LINK Sp. z o0.0., www.solidlink.pl
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5.2.3 FY600/800/900/FU86/FU96

Dightan P20 Controties
T =
[2}—n 12
m— = =
E]
E]_‘Q .1" o [14]
Fi48s
EFJ i [15]
®
[B INPUT =
B
m-“—"l‘ ® | @
E}.‘ uu. " &5 10
ﬁ E% Uim"f."éﬁl
2 L
(2)—— Fravosomoe (¢ et ——(4)
' : [ [@] eo-ieos T
S5R dev. 4-TmA
ace i Tavwan SN TsPu S0 «——— (3)
Nr Opis
(1) | Listwa zaciskowa | Schemat zaciskow i podtaczen FY900

(2) Model Konfiguracja modelu FY900
(3) | Numer seryjny | 18112790001
(4) | Rodzaj wejscia | Sygnal wejsciowy regulatora i zakres pomiarowy

Import i dystrybucja: SOLID LINK Sp. z 0.0., www.solidlink.pl
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Instrukcja obstugi cyfrowych regulatorow temperatury PID serii FY/FU ver. 1.0

6. Przyciski i wyswietlacz

8888 |mosesl

* 18.8.8.8 @

[ mmGGI Al | G @

~8.8.8.8
N rryy) Sl e o v wr v wr Sy T 7 7Y

[3.-.3-3-3] ¥ l”i”“l < |V | /\l <A e

-
*om P - .

T Fveoo| og _-I-Tw|<|vl Mot =
FY400/FU400/FU48 FY900/FU96 FY800/FU86 FY700/FU72 FY600
Przycisk Funkcja Opis
SET ' SET ] zatwierdzanie | Wywolywanie parametréw i zatwierdzanie ich wartosci
zmiana trybu | Przej$cie z trybu pracy automatycznej do reczne;j
A/M AM ry ] ybu pracy Y ) ¢ )
pracy
przesuwanie | Przej$cie do nastepnej cyfry podczas zmiany nastaw
SHIFT < ]
zmniejszanie | Zmniejszanie wartosci parametru
oo
zwickszanie | Zwickszanie warto$ci parametru
UP A ¢ ¢ P

Opis wyswietlacza

PV Gorny wyswietlacz wskazujacy wartos¢ mierzong PV, kody parametrow i biedow
(znaki czerwone)
SV Dolny wyswietlacz wskazujacy warto$¢ zadang SV 1 wartosci parametrow

(znaki zielone)
OUTI Sygnalizacja aktywacji wyjscia OUTT1 (zielony)
OUT2 | Sygnalizacja aktywacji wyjscia OUT2 (zielony)

ALl Sygnalizacja alarmu 1 (czerwony)

AL2 Sygnalizacja alarmu 2 (czerwony)

AL3 Sygnalizacja alarmu 3 (czerwony)

PRO Sygnalizacja wykonywania programu (pomaranczowy)
AT Sygnalizacja auto-tuningu (pomaranczowy)

MAN Sygnalizacja trybu recznego lub bledu (pomaranczowy)
OUT1% | Procentowy bargraf poziomu wyjscia OUT1 (zielony)

Import i dystrybucja: SOLID LINK Sp. z 0.0., www.solidlink.pl
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Instrukcja obstugi cyfrowych regulatorow temperatury PID serii FY/FU ver. 1.0

7. Montaz

7.1 Wymiary FY400/FU400/FU48

Dimensions

50.0 14.0

wm
®
®

R
50.0

44.0

7.2 Wymiary FY600

Mounfing fixture

Individual mounting
70.0

70.0

43

| 45.088 |

t (ponel tnickness) |~t~6

Dimensions

Individual mounting

| seT| NS j H:Iﬁ:|

7.3 Wymiary FY700/FU72

¥ | 1 ) -

4
—1 T —r
IN
=R —
|

—Mounting fxture

1 (panei thickness) 1-1-5

]

—

+

|_i'_

Individual mounting

Dimensions
141 a0
180

o I —x _..ﬁ:?
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Sl
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14l 10 oY T

t {panel Mickress) =1~

Wszystkie wymiary w mm; grubo$¢ panelu: 1-

Import i dystrybucja: SOLID LINK Sp. z o.0.,
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7.4 Wymiary FY800/FU86

Dimensions

Individual mounting

650

X 8.3
s |1 S 4-559
el
=
[ — s
Mounting fubare

Je gl 10

t (ponel thickneun) i=t~8

7.5 Wymiary FY900/FU96

Dimensions

Individual mounting

" 8888

am

i
foer] fo] (< [ (V] [A]

TAE

J3.5

BLe

s 1 e e
E g

T~

Maunting Fytes

T (porel ibvghre) | =1—8

118.0
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Wszystkie wymiary w mm; grubo$¢ panelu: 1-6 mm

Import i dystrybucja: SOLID LINK Sp. z 0.0., www.solidlink.pl
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Instrukcja obstugi cyfrowych regulatorow temperatury PID serii FY/FU ver. 1.0

8. Listwy zaciskowe

8.1 FY400/FU400/FU48

Power supply

(’f\&

AC 85~265V
DC 24V
-~ ®) -+
TR ( -’{/D
N
o A Qo 2 D e
ouT2 y
(AL1) | SSR TR @A) 1
=40 ©
1—@ ® eut
B
~ Relay = @ AL2| e + <
OUT1 | SSR L.( 14 3
pets (€ £
— | —_— .- —
TC/mV RTD mAN
! 1 T . . rll 1
Zasilanie AC 85~265V DC 24V A ransmisja Ii_"mAW
Ge | (3 (TRS) | i
( 4—— { 4\— v ;:t} i 2
N - | i i
Wyjécie 1 | Relay fL S5R (AImA LY g }
) ~ ] Zdalne SV | _ (hmanv
(OUT1) G G- G @
Relay = przekaznik -
e, . *"i 1 | _2| ' .:’_2}. -t 7~
Wyjscie 2 | mewy JlL ssk (Pmarv 11 1t
(OUT2) - (- (34 . (Pmary
ALl A2 CT ‘1% /
Alarm 1 2/ lor 1) Wiy
. CT — transformator pradowy
Alarm 2 - @ on
T} { I+
. . {1 1 TIR (B) o, . .
Komunikacja by Wejscie g + 0 | w0 § ) @ ma
(COMM) 2 —1m A (INPUT) » TC MY
: | . |
10 10 )z {10
2 CLOSE = zwarty M) &
OPEN = rozwarty s
Silnik 3", ciose Modut tyrys- | (12 1
ZAWOrU = torowy 1f
3\ open (zalgczanie 7 o
W Zerze) »
5% com 14 k2

Import i dystrybucja: SOLID LINK Sp. z 0.0., www.solidlink.pl
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Instrukcja obstugi cyfrowych regulatorow temperatury PID serii FY/FU ver. 1.0

8.2 FY600
Remote
Ml INPUT
Nag? I
e COMM |
s TIR{B) TR{A) v g i i
Ni uo" coy 4 ' 'y : Pl
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8.3 FY700/FU72
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8.4 FY800/FU86
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Import i dystrybucja: SOLID LINK Sp. z 0.0., www.solidlink.pl
13



Instrukcja obstugi cyfrowych regulatorow temperatury PID serii FY/FU ver. 1.0

8.5 FY900/FU96
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8.5 FY900/FU96 cd.
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Instrukcja obstugi cyfrowych regulatorow temperatury PID serii FY/FU ver. 1.0

9. Ustawianie podstawowych funkcji

9.1 Ustawianie rodzaju wejScia

PV C7 5 Wskazania wy$wietlacza po wigczeniu zasilania.
44
o

SV

PV ’n / sn'i_«

117 ¢  Wecisnacé jednoczesnie przyciski = na 3 sekundy, aby przej$¢ do Poziomu 3.

SV é.lg Gorny wyswietlacz pokaze ,,INP17, a dolny aktualny rodzaj wejscia (np. K2).

<<

i /  Po wecisnieciu przycisku |
PV N / ¥ i

‘e Przyciskami ) i .Viwyhra(': pozadany rodzaj wejscia. Przyciskiem
v JH6E

wskazanie dolnego wyswietlacza zaczyna migac.
| ser

L

zapamigta¢ nowg nastawe parametru INP1.

(Modyfikacja rodzaju wejscia moze wymagac zmiany polozenia zworki a dla wejscia liniowego rekalibracji)

9.2 Ustawianie wartosci zadanej SV

PV 5

o Wskazania wyswietlacza po wlaczeniu zasilania.
sV 7,
—
PV 8 5 Po wecisnigciu przycisku = 'wskazanie dolnego wys$wietlacza zaczyna migac.
-
§ /s Przyciskiem < mozna wybra¢ cyfre, a przyciskami |~ i | ¥ ustawi¢ jej wartosé.
V A

ooy

Przyciskiem kad zapami¢ta¢ nowg nastawe¢ wartosci zadanej SV.

9.3 Auto-tuning

PV g é Przyciskiem 57 wywota¢ na gornym wyswietlaczu parametr ,,At”. Po

- wcisnieciu przycisku .
sv - YES e

Parametr ,,At” posiada dwie mozliwos$ci nastaw: ,,YES” (wybor auto-tuningu)

= wskazanie dolnego wys$wietlacza zaczyna migac.

i,,n0” (brak wyboru auto-tuningu), ktore wybiera si¢ przyciskami -~/ lub £3

. Przyciskiem [ zapamigta¢ wybrang nastaw¢ parametru ,,At”.
(Po wybraniu auto-tuningu zapala si¢ sygnalizacja auto-tuningu AT, regulator wykonuje kilka cykli pracy, aby
obliczy¢ nowe wartosci parametréow P, I, D. Po zakonczeniu auto-tuningu sygnalizacja auto-tuningu AT

gasnie.)

Import i dystrybucja: SOLID LINK Sp. z 0.0., www.solidlink.pl
16



Instrukcja obstugi cyfrowych regulatorow temperatury PID serii FU/FY ver. 1.0

9.4 Ustawianie wartosci parametréow P, I, D

1 Wskazania wyswietlacza w 2 Przytrzyma¢ przycisk SET przez 3
| py g 5 Poziomie 1 (User Level) ’ PV ,0 f’ sekundy.  Regulator przejdzie do
Poziomu 2. Gérny wyswietlacz pokaze
av !5’ sV i(.? parametr P1, a dolny aktualng warto$¢
: PI1.
3. Po weisSnigeiu przycisku ™ wskazanie | 4 Przyciskami - lub '™ wybrac¢
PV E 5 dolnego wydwietlacza zaczyna migaé, PV 8 5 potrzebng warto$¢ P1.
3377 iy laly )y
\ .
Vo o, Vo uJuu
5. Przyciskiem SET zatwierdzi¢ nowg 6. | W ten sam sposob ustawia sig parametry 11 i D1.
PV P /  varowPL. '
77
sV Uy
9.5 Ustawianie parametrow regulacji WI/'Wyl (ON/OFF)
1. Wskazania wyswietlacza w 2. Przytrzymaé przycisk SET, przez 3
Poziomie 1 (User Level) PV p / sekqndy. Regulator , prze]dzw 40
PV / Poziomu 2. Gorny wyswietlacz pokaze
/7  parametr Pl, a dolny aktualng warto$¢
sV 4 B 77 b
o
3. ’ Po weisnigeiu przycisku = wskazanie | 4, B I Przyciskiem | wybra¢ warto$¢
PV P ) dolnego wyswietlacza zaczyna migac. PV P "_- P1=0.0.
Gorny wyswietlacz pokazuje P1. ! ) S
s G0 v GEGE
5 Przyciskiem SET zatwierdzi¢ nowa o Przyciskiem SET wywota¢ na
PV ,0 " wartosé. | PV HH 5 ‘,’ g6érmym wyswietlaczu parametr
S LHYS1”.
5% 444 SV
7. Po weisnigciu przyeiska = 3. Przyciskami = lub '™ wybraé¢
PV H 55 ;’ wskazanie dolnego wySwietlacza PV Hyg ” potrzebng warto$¢ HYS1.
. @ zaczyna migac. . *
iR L #f7
o 2L sv J
9 Przyciskiem SET zatwierdzié nowg Formula dla trybu grzania:
| pv Hﬁl 5 f wartoié, PV > (SV + HYSI) — OUTI wylaczone (OFF)
’ PV <(SV - HYS1) — OUT1 wiaczone (ON)
sV 7 Formula dla trybu chlodzenia:
W PV > (SV + HYS1) — OUTI wigczone (ON)
PV < (SV —HYS1) — OUTI1 wylaczone (OFF)

9.6 Ustawianie rodzaju alarmu

1. Wskazania wyswietlacza w 2 Przytrzymac przycisk SET + ./ przez
PV Poziomie 1 (User Level) PV 177 / 3 sekundy. Regulator przejdzie do
i !/ Poziomu 3. Gérny wy$wietlacz pokaze
parametr INP1, a dolny aktualny rodzaj
sV f7 sV o v
o j$cia.
3. / 7 Przryci'skiem SET wywola¢ na gérnym 4, 4 ) Po weisnieciu przycisku
s 4 [q L d / wyswietlaczu parametr ,ALD1”. PV ’q L d / wskazanie dolnego wyswietlacza
it zaczyna migac.
sV ‘f Jf sV i ,:
5. =V ﬁ / / Przyciskami "~ ' lub |~ wybraé¢ 6. / / Przyciys,kiem SET zatwierdzi¢ nowa
L 0[ / potrzebng warto$¢ ALDI. PV A d / warto$¢ ALDI.
3 (Wigcej informacji w roz. 12.1
sv {E’ SV ;? ,»-Rodzaje alarméw”)

Import i dystrybucja: SOLID LINK Sp. z 0.0., www.solidlink.pl
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9.7 Ustawianie wartos$ci alarmu

1 Wskazania wyswietlacza w / Przyciskiem SET wywota¢ na
| pv 8 5 Poziomie 1 (User Level) PV Iq L ; gornym wyswietlaczu parametr
»AL1”.
sV sV /7
3. Po wecisnigciu przycisku = | wskazanie J Przyciskami - lub '™ wybra¢
PV ﬁ L ‘ dolnego wyswietlacza zaczyna migac. PV L ’ potrzebng wartos¢ ALIL.
v umff})} SV UL?EZ,
5 / / Przyciskiem SET zatwierdzi¢ nowa
’ PV 'q L 3 warto$¢ ALL.
nnar
Vo uuCu
9.8 Wybor trybu recznego
1. . . Przyciskiem SET wywola¢ na gérnym
i ;Vskazap wi WSSWIflaCTa W PV (7ts wys$wietlaczu parametr OUTL.
PV E, 5 oziomie 1 (User Level) s (__ W modelach wigkszych niz 48x48
mozna do tego celu uzy¢ przycisku
sv 7 sv 48 A
3. - Po weisnigciu przycisku | = | wskazanie
PV c’ 5 dolnego wyswietlacza zaczyna migac. =V 8 5 Przyciskami ' lub '™ wybraé¢
ﬂﬂﬂh’ - potrzebna warto$¢ poziomu wyjscia w
sV . sV 7 %. Jesli OUTL=100.0, to wyjscie
I, "?5-{2’" ustawione jest na 100%.
5. Przyciskiem SET zatwierdzi¢ nowa
PV é;? é’é ‘i warto$¢ parametru OUTL.
sv 580

Import i dystrybucja: SOLID LINK Sp. z 0.0., www.solidlink.pl
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10. Parametry
10.1 Zmiana poziomu obslugi

1. Poziom 1 <> Poziom 2 (przytrzymac przycisk SET na 3 s)

2. Poziom 1 <> Poziom 3 (przytrzymac przyciski SET + SHIFT na 3 s)

3. Poziom 2 <> Poziom 3 (przytrzymac przycisk SET na 3 s)

4. Poziom 2 — Poziom 4

W Poziomie 2 przyciskiem SET wywota¢ parametr LCK, nastgpnie ustawi¢ go na warto$¢ 1111, po
czym weciskajac przyciski SET + SHIFT na 3 s przej$¢ do Poziomu 4.

5. Poziom 4 — Poziom 1 (przytrzymac przyciski SET + SHIFT na 3 s)

6. Poziom 4 — Poziom 2 (przytrzymac przycisk SET na 3 s)

*Regulator powroci do Poziomu 1, jesli przez 1 minute nie bedzie zadnych dziatan na przyciskach.

10.2 Blokada dostepu

Funkcja ta umozliwia ochron¢ wybranych parametréw przed niepowolang zmiang.

Poziom
LCK | Poziom | Poziom | Poziom | Poziom Uwagi
1 2 3 4
0000 0O 0 0 X Mozna zmienia¢ parametry Poziomu 1,213
1111 0 0) X (0) Mozna zmienia¢ parametry Poziomu 1, 21 4
0100 0] 0] X X Mozna zmienia¢ parametry Poziomu 11 2
0110 O O X X Mozna zmienia¢ tylko parametry Poziomu 1 i LCK
0001 0O 0O X X Mozna zmienia¢ tylko parametry SV i LCK
0101 0O 0 X X Mozna zmieni¢ tylko parametr LCK
inne o o o X Po wyjsciu do innego po;iomu LCK automatycznie
zmieni si¢ na 0000

O — dostep; X — brak dostepu

Import i dystrybucja: SOLID LINK Sp. z 0.0., www.solidlink.pl
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10.3 Parametry Poziomu 1 (Poziom uzytkownika)

Po wejsciu do Poziomu 1 nawigacja pomiedzy kolejnymi parametrami odbywa si¢ przy pomocy przycisku

SET.

Oznaczeni Svmbol Opi Zakres zmian parametru | Nastawa | Ukrywanie/
crenie ymbo p1s MAX MIN fabryczna | wySwietlanie
PV --- Warto$¢ mierzona USPL LSPL - ---
SV --- Warto$¢ zadana USPL LSPL - -
YN H
OUTL | wwtl | Procentowypoziom |4, 0.0 1000 | SETLI
wyj$cia
I Status auto-tuningu:
AT nc 0: NO, regulacja PID YES NO NO SET1.2
1: YES, auto-tuning
L/t 1 | Warto§¢ zadana Alarmu 1
* lxi ’ -
ALl L (zob. r0z. 12) 9999 1999 1.0 SET1.3
- Al | . . ALDI=10
SOAK | 5off arm 1 czas trzymania 99.59 0.00 0.10 lub
Format: godziny.minuty ALDI=19
ar Aktualna nastawa HBA INP2=4
Lt Gorny wysw.: prad grzatki
HBAC frotic Dolny wy$w.: nastawa alarmu 100.0 0.0 1.0 ALSL 1=9
Jednostka: amper (A) B
ot 5 2
*ALD Her Warto$¢ zadana Alarmu 2 9999 -1999 1.0 SET1.4
(zob. roz. 12)
or Aktualna nastawa HBA INP2=4
L Gorny wysw.: prad grzatki
HBAC it Dolny wy$w.: nastawa alarmu 100.0 0.0 1.0 AL§2*9
Jednostka: amper (A) -
o . ALD2=10
SOAK | 2off | Alam? czas trzymania - gg s 0.00 0.10 lub
- gocziny.minuty ALD2=19
g 7 Warto$¢ zadana Alarmu 3
* A ]
AL3 WL (z0b. roz. 12) 9999 1999 1.0 SET2.1
SOAK | Gofp| Alamm3czastzymania | gq 59 | g9 0.0 | ALD3=10
T Format: godziny.minuty ’ ) )
sy | Szybkosé zmian podczas ALD3=9
RAMP rh. dochodzenia do SV 99.99 -19.99 10.00 &
Format: °C/min SET2.1
= SET2.1
~HLE Szybko$¢ zmian SV typu Slave
RATE S RATE SV=SV x (RATE/9999) 9999 0 9999 SE(%O 5

* W zaleznosci od nastaw zamiast AL1/AL2/AL3 moga by¢ wyswietlane inne parametry:
AL1/SOAK/HBAC
AL2/SOAK/HBAC

AL3/SOAK/RATE/RAMP

Import i dystrybucja: SOLID LINK Sp. z 0.0., www.solidlink.pl
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10.4 Parametry Poziomu 2 (Poziom PID)

Po wejsciu do Poziomu 2 nawigacja pomiedzy kolejnymi parametrami odbywa si¢ przy pomocy przycisku

SET. Po 60 s bezczynnosci (brak dziatan na przyciskach) nast¢puje automatyczny powrot do Poziomu 1.

Oznaczenie

Symbol

Opis

Zakres zmian
parametru

MAX MIN

Nastawa

fabryczna

Ukrywanie/
wyswietlanie

P1

-
o
2

Zakres proporcjonalnosci
Wyjscia 1
0.0: regulacja WL/WYL

200.0 0.0

3.0

I

Stata czasowa catkowania
Wyjscia 1
0: regulacja PD

3600 0

240

D1

Stata czasowa rozniczkowania
Wyjscia 1
0: regulacja PI

900 0

60

AT.VL

Offset auto-tuningu
AT wykonywany jest w przedziale
(SV-ATVL)

100.0 | -100.0

0.0

CYTI1

Czas cyklu regulacji Wyjscia 1
0: wyjscie liniowe
1: wyjsécie SSR
2-150: wyjscie przekaznikowe

150 0

10

HYS1

Histereza Wyjscia 1 dla regulacji WL/WYL
Grzanie:

Gdy PV>=(SV+HYS1), to OUTI=WYL
Gdy PV<=(SV-HYSI), to OUT1=WL
Chtodzenie:

Gdy PV>=(SV+HYS1), to OUT1=WL
Gdy PV<=(SV-HYSI), to OUT1=WYL

100.0 | -100.0

1.0

P1=0.0

P2

Zakres proporcjonalnosci
Wyjscia 2
0.0: regulacja WEL/WYL

200.0 0.0

3.0

OuUTY=1

12

Stata czasowa catkowania
Wyjscia 2
0: regulacja PD

3600 0

240

OUTY=1

D2

Stata czasowa rozniczkowania
Wyjscia 2
0: regulacja PI

900 0

60

OUTY=1

CYT2

Czas cyklu regulacji Wyjscia 2
0: wyjscie liniowe
1: wyjsécie SSR
2-150: wyjscie przekaznikowe

150 0

10

OUTY=1

HYS2

Histereza Wyjscia 2 dla regulacji
WL/WYL (gdy P2=0.0)

100.0 | -100.0

1.0

P2=0.0

GAPI1

Przesunigcie regulacji wyjscia 1
SV-GAPI

1000 -1000

OuUTY=1

GAP2

Przesunigcie regulacji wyjscia 2
SV+GAP2

1000 -1000

OUTY=1

LCK

Blokada funkcji lub poziomu
(zob. roz. 10.2 Blokada dostepu)

1111 0000

0000

Import i dystrybucja: SOLID LINK Sp. z o0.0., www.solidlink.pl
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10.5 Parametry Poziomu 3

Po wejsciu do Poziomu 3 nawigacja pomiedzy kolejnymi parametrami odbywa si¢ przy pomocy przycisku

SET. Po 60 s bezczynnosci (brak dziatan na przyciskach) nast¢puje automatyczny powrot do Poziomu 1.

Zakres zmian Nastawa | Ukrywanie/
Oznaczenie Symbol Opis parametru wyswietlanie
MAX MIN fabryczna
110 ¢ s weided
INPL | it Rodzaj wejscia AN4 | KI K1
(zob. roz. 4)
ori s i i i i
ANLI i Kalibracja dolnej granicy sygnatu 9999 -1999 0 SET2.2

analogowego (zob. roz. 15.3)

7 Kalibracja gornej granicy sygnatu
ANH1 Faai analogowego (zob. roz. 15.3) 0x7FFF | 0x0000 | OxSFFF SET2.2
(zapis heksadecymalny)
Punkt dziesi¢tny dostepny dla
sygnalow analogowych AN1-AN4

7 0: 0000 SET2.2
DP ai 1- 000.0 0.000 0000 000.0
2:0.00
3:0.000
(N
LSPL LA L Dolna granica nastawy SV 9999 -1999 - SET2.3
1
USPL are Gorna granica nastawy SV 9999 -1999 --- SET2.3
Fiar i
ANL2 T L Kalibracja dolnej granicy wejécia 2 9999 -1999 0 SET2.4

-/ "?ch Kalibracja gornej granicy wejscia 2

ANH2 . O0x7FFF | 0x0000 | Ox5FFF SET2.4
(zapis heksadecymalny)
ALDl | Ald/ Rodzaj Alarmu | 19 0 11 SET3.1
(zob. roz. 12.1)
Nastawa czasu Alarmu 1
850 0.00: alarm migajacy
ALT1 ALE 99.59: alarm ciagly 99.59 0.00 99.59 SET3.2

0.01-99.58: op6znienie alarmu
Format: min.sek

vigd Rodzaj Alarmu 2
ALD2 | Hldc b o o) 19 0 0 SET3.3

Nastawa czasu Alarmu 2

}_7: £ 5 0.00: alarm migajacy
ALT2 nweo 99.59: alarm ciagly 99.59 0.0 99.59 SET3.4

0.01-99.58: opdznienie alarmu
Format: min.sek

T Rodzaj Alarmu 3
ALD3 | Sagie (zob. roz. 12.1) 18 0 0 SET4.1
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10.5 Parametry Poziomu 3 cd.

Zakres zmian Nastawa | Ukrywanie/
Oznaczenie | Symbol Opis parametru wyswietlanie
MAX MIN fabryczna
Nastawa czasu Alarmu 3
O L3 0.00: alarm migajacy
ALT3 L/ 99.59: alarm ciagly 99.59 0.00 99.59 SET4.2
0.01-99.58: opo6znienie alarmu
Format: min.sek
i Histereza wszystkich alarmow
HYSA £ ALI-AL3 100.0 | -100.0 1.0 SET4.3
_ Kalibracja zera Wyjscia 1
cLot | Sl (tylko dla sygnatéw liniowych) 9999 0 0 SET4.4
(zob. roz. 14.5)
U Kalibracja zakresu Wyjscia 1
CHO1 IR T (tylko dla sygnatow liniowych) 9999 0 3600 SET4.4
(zob. roz. 14.5)
P Kalibracja zera Wyjscia 2
CLO2 Lol (tylko dla sygnatéw liniowych) 9999 0 0 SET5.1
Vel P Kalibracja zakresu Wyjscia 2
CHO2 L ff?UC (tylko dla sygnatdéw liniowych) 9999 0 3600 SETS5.1
g
CLO3 cLud Kalibracja zera dla re-transmisji 9999 0 0 SET5.2
i i i
chos | LALT Kalibracja zakresu dla 9999 | 0 3600 | SET5.2
re-transmisji
oLe Temperatura osuszania grzatki
*RHTC rce (jesli PV<RHTC, to poziom 200.0 0.0 0.5 SETS5.3
wyjécia=RHPO, zob. roz. 11.5)
Czas (sek) pelnego rozruchu silnika
RUCY pe ':‘ 1:' 5: proporcjonalnego (stosowany dla 150 5 5 SET5.3
wyjscia sterujgcego zaworem silnikowym)
(zob. roz. 11.6)
I¥7s) Poziom wyjscia podczas osuszania
*RHPO s g grzatki 0.1-100.0 (zob. roz. 11.5) 100.0 OFF OFF SET5.3
0: OFF (funkcja osuszania wyt.)
_ Temperatura STANDBY (oczekiwania)
er L 0: bez oczekiwania,
WAIT ALt Inne warto$ci: kiedy PV=(SV-WAIT), program 100.0 0 0 SET5.3
przechodzi do nastgpnego kroku
CLL o Funkcje specjalne alarmow
SETA [ = B (zob. r0z. 12.2) 1111 0000 0000 SET5.3
,C; i Wybér protokotu komunikacji
PSL b/ 0: TAIE RTU TAIE RTU SET5.4
1: RTU

* W zaleznosci od nastaw mogg by¢ wyswietlane inne parametry:

-jesli OUTY=3, to zamiast RHTC wy$wietla si¢ RUCY
-jesli PROG=0ON, to zamiast RHPO wyswietla si¢ WAIT
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10.5 Parametry Poziomu 3 cd.

Oznaczenie

Symbol

Opis

Zakres zmian
parametru

MAX

MIN

Nastawa

fabryczna

Ukrywanie/
wyswietlanie

BITS

"~
e

o
'ﬁ

Konfiguracja bitow
0: 0_81
1:0 82

jeses!
o0 o0
[ NS S

NANE ol
Z Z
o0 00

N_82

0 81

0 81

SET5.4

IDNO

177
o

Numer ID regulatora

254

SET5.4

BAUD

ey
frols

Szybko$¢ transmisji
0: 24 (2400)
1: 48 (4800)
2: 96 (9600)
3: 192 (19200)
4: 384 (38400)
5:576 (57600)
6: 1152 (115200)

1152

24

384

SETS5.4

SVOS

Kompensacja SV

100.0

-100.0

SET6.1

PVOS

Kompensacja PV
PV=PV+PVOS

100.0

-100.0

SET6.2

UNIT

Jednostka PV i SV
(przy zmianie jednostki nastgpuje
zmiana USPL i LSPL)
0:°C
1: °F
2: U (sygnat liniowy)

SET6.3

PVFT

Filtr cyfrowy PV (sek)
(im mniejsza warto$¢ PVFT, tym
szybsza odpowiedz wejscia)

5.0

0.01

0.10

SET6.4

PVv2

Parametr uzywany w sterowaniu
zaworem proporcjonalnym

SET7.1

ouD

Rodzaj dziatania wyjscia
0: HEAT (grzanie)
1: COOL (chtodzenie)

COOL

HEAT

HEAT

SET7.2

OPAD

Funkcja Super SV
0: OFF (Wyt.)
1: ON (Wt)

ON

OFF

ON

SET7.3

HZ

Czestotliwo$¢ napigcia zasilania
0: 50 Hz
1: 60 Hz

50HZ

60HZ

60HZ

SET7.4
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10.6 Parametry Poziomu 4

Po wejsciu do Poziomu 4 nawigacja pomiedzy kolejnymi parametrami odbywa si¢ przy pomocy przycisku

SET. Po 60 s bezczynnosci (brak dziatan na przyciskach) nast¢puje automatyczny powrot do Poziomu 1.

Zakres zmian Nastawa | Ukrywanie/
Oznaczenie Symbol Opis parametru wys$wietlanie
MAX MIN fabryczna
coL 4 . . . ,
SET1 (= 2 Chowanie/wys$wietlanie parametrow 111 0000 - -
cCee 7 . L. . ,
SET2 SLeL Chowanie/wy$wietlanie parametréw 1111 0000 --- -
CLC3
SET3 Ll Chowanie/wy$wietlanie parametréw 1111 0000 - —
CLLu . s . ,
SET4 e | S 2 Chowanie/wy$wietlanie parametrow 1111 0000 --- ---
[y af &] & ) . . ,
SETS5 Joee Chowanie/wy$wietlanie parametréw 1111 0000 --- ---
Fiwf ay XY = . .. 3 ,
SET6 SO0 Chowanie/wy$wietlanie parametréw 1111 0000 --- ---
coLn . . .
SET7 [ ) =L Chowanie/wy$wietlanie parametréw 1111 0000 - -
SETS8 LEEE | Chowanie/wy$wietlanie parametrow 1111 0000 --- ---
SET9 REES Chowanie/wy$wietlanie parametrow 1111 0000 - -
Ceeri : o . .
SETO JoCu Chowanie/wys$wietlanie parametrow 1111 0000 - -
Wejscie 2:
0: brak
R 1: 10-50 mV/4-20 mA/1-5 V/2-10 V (zdalne -
i ustawianie SV)
INP2 iy 2: 0-50mV/0-20mA/0-5V/0-10V (zdalne 4 0 0
ustawianie SV)
3: feedback z zaworu
4: transformator pradowy CT
Wyboér rodzaju wyjscia:
_ 0: wyjscie pojedyncze
AR 1: wyjscie podwojne
OuTY S 2: zawor proporcjonalny z feedbackiem 4 0 0 -
3: zawor proporcjonalny bez feedbacku
4: regulacja fazowa tyrystora
o r Wyb6r funkcji programu
By 0: OFF, zadawanie SV z przyciskow lub przez
el Y] > przy! p
PROG komunikacje ON OFF OFF -—
1: ON, zadawanie SV z programu
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10.7 Chowanie/wyswietlanie parametrow w Poziomie 4

SET 1

O 1 0 1 _________ 0- chowanie parametru
1- wyswietlanie parametru
SET 1.4
SET 1.2
SET1_3
SET1.4

Parametry SET1 do SET7 stuzg do chowania/wy$wietlania parametrow wyszczegolnionych w ponizszej tabeli.

Oznaczenie Symbol Bity Chowane/wys$wietlane parametry
SET1_1 | OUTL

SET1 2 | AT
SETI CE L&/ |SET1 3| ALl

(L7
- SET1 4 | AL2
SET2 1 | AL3
Vel s)zln) SET2 2 | ANL1, ANHI1, DP
- SET2 3 | LSPL, USPL

SET2 4 | ANL2, ANH2
SET3 1 | ALDI

~ SET3 2 | ALT1
SET3 j L{: (i- -‘? SET3 3 | ALD2
SET3 4 | ALT2
SET4 1 | ALD3
SET4 2 | ALT3
SET4 3 | HYSA
SET4 4 | CLO1, CHO1
SET5 1 | CLO2, CHO2
SET5 _ SET5 2 | CLO3, CHO3

CLL L 'SET5 3 | RUCY, WAIT, SETA
- T SET5 4 | PSL, BITS, IDNO, BAUD
SET6 1 | SVOS
SET6 2 | PVOS
SET6 3 | UNIT
SET6 4 | PVFT
SET7 1 | PV2
SET7 2 | OUD
SET7 3 | OPAD
SET7 4 | HZ
SET8 1 | 0: bez powtarzania programu; 1: powtarzanie programu
5 E é 5 SET8 2 | 0: bez pamigci zaniku zasilania; 1: z pamiecia zaniku zasilania

SET8 3 | 0: start programu od 0; 1: start programu od PV

SET8 4 | zastrzezony

SET2

/!

o

SET7

y
A
~dl

SETS
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10.7 Chowanie/wyswietlanie parametrow w Poziomie 4 cd.

Oznaczenie | Symbol Bity Chowane/wys$wietlane parametry
SET9 1 | zastrzezone
Jednostki czasu w modelach z programem

SET9 _"_'Lr. f? SET9 2 | 0:,,godzina:minuta”
1: ,,minuta:sekunda”
SET9 3 | Aktywacja/dezaktywacja transmisji SV
SET9 4 | Aktywacja/dezaktywacja transmisji PV
SETO 1 | 0: komunikacja TTL (Slave), 1: komunikacja TTL (Master)
__ _ | SET0 2 | RATE
SETO L&Y | SETO 3 Aktywacja/dezaktywacja zdalnego ustawiania SV

0: uzyj styku NC przekaznika (normalnie zwarty), gdy zawor jest zamknigty,
SETO 4 | 1:uzyj styku NO przekaznika (normalnie rozwarty), gdy zawor jest
zamknigty

10.8 Szybki dostep do parametrow

Regulatory FU/FY zapewniajg szybki dost¢p do grupy parametréw komunikacji, programu i sterowania
serwomotorem.
Z kazdego poziomu szybki dostgp do parametréw uzyskuje si¢ po wcisnigciu na 3 s przycisku ,,V”. W taki

sam sposob nastepuje wyjscie z funkcji szybkiego dostgpu do parametrow.

RHTC/RUCY — RHPO/WAIT — CYT1 —- HYS1 — PV2 — CLOl — CHOI — PSL — BITS —
— IDNO — BAUD — RHTC/RUCY itd.
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11. Opisy funkcji parametrow

11.1 Kompensacja wartosci mierzonej PV

Regulatory FU/FY oferuja funkcje kompensacji wartosci mierzonej PV, ktéra moze by¢ zastosowana do

korekeji odchyitki czujnika temperatury oraz réznic pomig¢dzy regulatorami temperatury.

. Zakres zmian parametru | Nastawa . Ukrywanie/
Parametr | - Symbol Opis MAX MIN fabryczna Poziom wyswietlanie
/e s~ | Kompensacja PV
PVOS -7 | PV=PV+PVOS 100.0 -100.0 0 3 SET6.2
Przyktad

Dwa regulatory mierza temperature tego samego obiektu i wskazujg odpowiednio:
Regulator A: 200°C, regulator B: 195°C
Jesli chcemy, aby regulator B pokazywatl te samg temperature co regulator A, to nalezy skompensowac jego

wskazania o0 +5°C, czyli ustawi¢ wartos¢ parametru PVOS na 5.

11.2 Re-transmisja

Funkcja re-transmisji stuzy do przekazywania wartosci PV i SV w formie sygnatu analogowego, ktory moze
by¢ transmitowany do urzadzen zewngetrznych. Mozliwy jest wybor nastgpujacych sygnatow: 4-20 mA, 0-20
mA, 0-5V,0-10V, 1-5V,2-10 V.

100.0
Sensor mput’ - 20Q0

e
-l

= |
I > MO % l

SsETlam < | VI A

Retransmission output

S

Electric
fumace TAIE Fvsee
 — —
Sensor p -
| 12.00
VW - mA

ammeter
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11.2 Retransmisja cd.

Zakres zmian Nastawa Ukrywanie/
Parametr | Symbol Opis parametru Poziom | wySwietlanie
MAX MIN fabryczna
0: dezaktywacja retransmisji
SET9.3 | 4EL S 5V 1 0 0 4

1: aktywacja retransmisji SV

0: dezaktywacja retransmisji

SET9.4 | H&E Y PV 1 0 0 4
1: aktywacja retransmisji PV
cLo3 | [ 77 Kalibracja zera 9999 0 0 3 SET5.2
S retransmisji
CHO3 | [H77 |  Kelibracja zakresu 9999 0 3600 3 SET5.2

retransmisji

Przyktad

Zalézmy, ze parametrem retransmitowanym jest wartos¢ mierzona PV, a zakres mierzonych temperatur (LSPL
& USPL) = -50.0 ~ 600.0. Jesli PV zawiera si¢ w przedziale -50.0 1 600.0, to analogowy sygnat jest obecny 1
odpowiada on wartosci PV. Kiedy PV < -50.0, to sygnal retransmisji = 4mA. Kiedy PV > 600.0, to sygnat
retransmisji = 20 mA.

Uwagi

1. Parametry SET9.3 i SET9.4 stuza do wyboru retransmitowanego parametru: PV lub SV. Fabryczna nastawa
to PV.

2. Zmiana parametréw INP1/UNIT resetuje zakres retransmisji.

3. Parametry CLO3 i CHO3 sg ustawiane fabrycznie i nie nalezy ich zmieniac.

4. Uzytkownik ustawia jedynie parametry SET9.3 lub SET9.4. Pozostale parametry sg ustawiane i kalibrowane
fabrycznie.
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11.3 Zdalne ustawianie SV

Funkcja ta stuzy do zdalnego ustawiania SV przy pomocy sygnalu analogowego (4-20 mA, 0-20 mA, 0-5 V,

0-10 V,1-5 'V, 2-10 V) pochodzacego z zewngtrznego urzadzenia (PLC, modut wyjs$¢ analogowych).

Parametr

Opis

Zakres zmian
parametru

MAX

MIN

Nastawa

fabryczna

Poziom

Ukrywanie/
wyswietlanie

SETO0.3

0: dezaktywacja zdalnego SV
1: aktywacja zdalnego SV

0

INP2

Wybor wejscia 2
0: brak
1: 10-50 mV/4-20 mA/1-5V/
/2-10 V (zdalne SV)
2:0-50 mV/0-20 mA/0-5 V/
/0-10 V (zdalne SV)
3: zawOr zwrotny
4: wejscie CT

ANL2

lﬁr‘h I
Wil C

Kalibracja zera
wejscia 2

9999

-1999

SET2.4

ANH?2

Aic

Kalibracja zakresu
wejscia 2 (zapis
heksadecymalny)

O0x7FFF

0x0000

O0x5FFF

SET2.4

Uwagi

1. Zmiana parametrow INP1/UNIT resetuje zakres wejscia.

2. Parametry ANL2 i ANH2 sg ustawiane fabrycznie i nie nalezy ich zmieniac.
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11.4 Alarm przepalenia grzalki (HBA)
Funkcja ta mierzy prad grzalki i wyswietla jego warto$¢ w goérnym polu wyswietlania parametru HBAC, co

pozwala na state monitorowanie stanu grzalki.

: | KB A g ! HBA alarm — alarm przepalenia grzatki
-

Sensor input — wejscie czujnika temperatury

Sensor input ., . .
T % - ’ Control output — wyjscie regulacyjne
T e e e e L

seTlam | < | VI A

TAIE 1y

HBA alarm

SSR — przekaznik potprzewodnikowy

CT - transformator pradowy

"

Control output SSR — przekaznik pétprzewodnikowy

cT AC power — zasilanie

SSR” A Heater — grzatka

Sensor — czujnik

Electric furnace — piec elektryczny

@ . . -k.!eatat [
b AC power neor % ‘se

Electric funace

Zakres zmian Nastawa Ukrywanie/
Parametr | Symbol Opis parametru Poziom | wySwietlanie
MAX MIN fabryczna
Pole gérne: mierzony prad grzatki
Lo G- Pole dolne: warto$¢ zadana INP2=4
HBAC* | e alarmu HBA 100.0 0.0 1.0 1 ALDI=9
Jednostka: A
* Jesli ALD1=9, to zamiast AL1 wys$wietla si¢ HBAC
Warunki zadziatania alarmu HBA
1. Prad grzatki < HBAC
2. OUT1 > 90%
3. Warunki 1 & 2 trwajg tacznie co najmniej 20 sekund
Poziom | Parametr | Warto$¢ zadana SV Opis
1 HBAC 1.0 Wartos¢ zadana alarmu HBA
4 INP2 4 Wejscie transformatora pradowego CT
3 ALD1 9 Alarm HBA
Kalibracja dolnej warto$ci pradu
3 ANL2 )
-12 (inna dla kazdego regulatora)
Kalibracja gornej wartosci pradu
3 ANH?2 0x4527 14 BOTe] pr

(inna dla kazdego regulatora)
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Uwagi

1. Parametry ANL2 i ANH2 zostaly ustawione fabrycznie i nie nalezy ich zmieniac.

2. Uzytkownik ustawia jedynie parametr HBAC. Pozostate parametry zostang ustawione i skalibrowane
fabrycznie.

3. Istniejg dwa wykonania transformatora pradowego: SC 80-T i SC 100-T. Nalezy sprawdzi¢ przekroj

przewodow grzalki i zamowic¢ odpowiednie wykonanie.

Dane techniczne

Model SC 80-T SC 100-T
Maks. prad ciagly 80 A 100 A
Doktadnos¢ 3% 5%
Srednica otworu 5,9 mm 12,6 mm

Wytrzymatos¢ dielektryczna | 2500 V/1 minuta | 4000 V/1 minuta

Odpornos¢ na wibracje 50 Hz, 98 m/s?
Waga ~12¢g ~30g
Wymiary (mmm)
SC 80-T
= .0 - PRSI -
L 1ss_ _J 1
— _. i 1
Fra
i \ 3
150
K|
'
#0014 |
\ |
- 16
[ 114
- 204 -
L i) 3
; SC 100-T
| 'c S —-—
2T
[
.0
!
|
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11.5 Funkcja osuszania

Funkcja ta ma na celu ochrong grzatki. Po wlgczeniu zasilania grzatka jest poczatkowo osuszana matg moca.

Po zakonczeniu osuszania na grzatke podawana jest pelna moc.

":‘:‘“" Scale (%) — poziom wyjscia regulacyjnego
_ Temperature - temperatura
00 =reesssmsnsnnnssnnsonsannns $ COUT
. & meo
L 4 : >
I‘_ ame _q tamperature
Zakres zmian Ukrywanie/
. Nastawa . . .
Parametr | Symbol Opis parametru fabrvezna Poziom | wy$wietlanie
MAX | MIN Y
T Temperatura osuszania
RHTC* | 7L Jesli PV<RHTC, to poziom 200.0 0.0 0.5 3 SET5.3
wyjscia = RHPO
Poziom wyjscia dla osuszania
o 0: wylaczenie (OFF) funkcji
RHPO* | 7/ osuszania 1000 | OFF OFF 3 SETS5.3
Inne wartosci 0.1~100.0: poziom
wyjscia podczas osuszania

* parametr RHTC wys$wietlany jest, gdy OUTY#3

* parametr RHPO wys$wietlany jest, gdy PROG=OFF

Przyktad
Poziom | Parametr | Warto$¢ zadana Opis
4 SETS5.3 1 Wyswietlanie parametréw RHTC i RHPO
1 Y 100.0 Temperatura zadana
3 RHTC 50.0 Osuszanie jest wykonywane, jesli PV<50
3 RHPO 20.0 Osuszanie jest wykonywane przy poziomie wyj$cia=20%

Po wiaczeniu regulatora temperatury, jesli PV<50, to wyjscie b¢dzie na poziomie 20%. Po uptywie 15 minut

lub gdy PV>50, wyjscie ustawi si¢ na poziomie wynikajacym z PID.

Import i dystrybucja: SOLID LINK Sp. z o0.0., www.solidlink.pl

33




Instrukcja obstugi cyfrowych regulatoréw temperatury PID serii FU/FY ver. 1

11.6 Sterowanie zaworem silnikowym

Opcja sterowania zaworem silnikowym dostgpna jest w regulatorach temperatury FY600/800/900 oraz
FU86/FU96.

NFMYV - sterowanie zaworem silnikowym bez sprzezenia zwrotnego

FBMYV - sterowanie zaworem silnikowym ze sprzg¢zeniem zwrotnym

Zawor kulowy (ball valve) — do zastosowan og6lnych, niskocisnieniowych

Zawor iglicowy (needle valve) — do zastosowan precyzyjnych, wysokoci§nieniowych

Function Diagram
Mictor vaive:
— motpr valve — zawor
cou - Congoter silnikowy
n| ne RC — uktad gasikowy RC
CLosE T __E.C..-. s 1
. L T 1 £
no B =
13 [ . %
feedback =
(NFMV) Vg pr 10 | 4
' S5 [cou
2 J
s
r
bal valve - Low pressure, genersl use
neede qave Hgh pressure =igh precision use
FYR0OS00°%00
Mer valve Controcer
CLoeE., ofi | cLoes
xa cou r u.I; WFER D =
ceex -
com
< - A
CLOSE | CLOBE
feedback . £ SRy §
(FBMV) R 1 oren 1
-— -8 - 80— s —
= -
oREN -
L v com
3
L
L, bal vave | Low pressure, peners use
' psedie vate High pressure, High precizon ue
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11.6 Sterowanie zaworem silnikowym cd.

Zaleca si¢ ochrone stykow przekaznika sterujacego silnikiem zaworu przy pomocy uktadow gasikowych RC.

Motor valve e
COM FY600/800/900
O - " Controller
CLOSE CLOSE
O > 7 O 0O 6 I
_\AC spark killer
!vl : ............ semsmsmamen ‘.
- ; 5
OPEN OPEN
0 8 o M =
10 &
COM
Poziom | Parametr | Warto$¢ zadana Opis
3 Sterowanie zaworem bez sprze¢zenia zwrotnego
4 OuUTY . .
3 Sterowanie zaworem ze sprzezeniem zwrotnym
4 INP2 2 Sterowanie zaworem ze sprz¢zeniem zwrotnym
* Czas pelnego rozruchu silnika zaworu
4 RUCY 5 (ustawi¢ odpowiednio do podiaczonego zaworu)
Ustawi¢ ten parametr bez wzgledu na to, czy jest FB czy nie ma.
CYT1 1.5 histereza silnika brak FB 1.5
4 zaworu _
FB 1.5 lub wigcej
4 SET0.4 Olub 1 0: uzyj styku NC (normalnie zamknigty), gdy zawor jest zamknigty
1: uzyj styku NO (normalnie otwarty), gdy zawor jest zamknigty

FB = sprzg¢zenie zwrotne

* kiedy OUTY=3, zamiast parametru RHTC wys$wietlany jest RUCY
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11.7 Dochodzenie/trzymanie (RAMP/SOAK)

Po uruchomieniu regulatora temperatury warto$¢ SV zaczyna rosng¢ zgodnie z ustawiong wartoscig RAMP.

Po osiagnieciu temperatury docelowej zaczyna si¢ faza trzymania (SOAK). Po jej zakonczeniu wyjscie

regulacyjne oraz alarm wytaczaja si¢ (SOAK A) lub wlaczajg si¢ (SOAK_B).

. Zakres zmian parametru Nastawa . Ukrywanie/
Parametr | Symbol Opis MAX MIN fabryczna Poziom wy$wietlanie
ALDI1=10
SOAK £ us | Czastrzymania Alarm 1
(AL1) ST Format czasu: godz.min 99.59 0.00 0.10 1 lub
ALDI1=19
ALD2=10
SOAK C_ O Czas trzymania Alarm 2
SGhcC ) . 99.59 0.00 0.10 1 lub
(AL2) Format czasu: godz.min ALD2=19
SOAK C. o Czas trzymania Alarm 3 _
(AL3) SO0 Format czasu: godz.min 99.59 0.00 0.10 1 ALD3=10
RAMP LI Wspotczynnik rampy _
(AL3) Tl Format: °C/min 99.99 -19.99 99.99 1 ALD3=9
* parametr AL1 wy$Swietlany jest jako SOAK, gdy ALD1=10 lub 19
parametr AL2 wyswietlany jest jako SOAK, gdy ALD2=10 lub 19
parametr AL3 wyswietlany jest jako SOAK, gdy ALD3=10
parametr AL3 wyswietlany jest jako RAMP, gdy ALD3=9
Parametr | Warto$¢ zadana Opis

ALDX

10 Alarm wlacza si¢ po uruchomieniu regulatora. Timer wlacza si¢ kiedy PV>SV,
(SOAK_A) a alarm i wyjscie regulacyjne wylaczaja si¢ (OFF) po uplywie czasu SOAK
19 Timer wiacza si¢ kiedy PV>SV,
(SOAK B) a alarm i wyjs$cie regulacyjne wiaczaja si¢ (ON) po uptywie czasu SOAK

X=1 lub 2 (funkcja SOAK dostepna z alarmem 1 lub 2)
Przyktad 1: RAMP + SOAK A (ALD3=9 + ALD1=10)

Poziom Parametr Warto$¢ zadana Opis
1 Y 100.0 Docelowa temperatura zadana
4 SET2.1 1 Wyswietlanie AL3
4 SET4.1 1 Wyswietlanie ALD3
3 ALDI 10 ALLI jak alarm fazy trzymania (soak)
3 ALD3 9 Aktywacja funkcji RAMP
1 SOAK (AL1) 0.10 Utrzymywanie temperatury przez 10 minut
1 RAMP (AL3) 5.00 Gradient narostu 5°C/min
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Po uruchomieniu regulatora temperatury wiacza si¢ Alarm 1. Warto$¢ temperatury zaczyna rosngé z
gradientem 5,00°C/min. Po osiggnigciu temperatury docelowej 100°C zaczyna si¢ faza trzymania (SOAK),

ktora trwa 10 minut. Po 10 min wyjscie regulacyjne oraz Alarm 1 wylaczaja sie.

Temperature Tt
A  Alam=OFF
100.9 i.p/
SV rise 5°C /min
C
dam-oN
25
S RAMP SOAK »
h‘ecj mﬂ" t5mintes PT€ 10 minutes "l
Action
T ......... é
ALt tme chart I I b i
Przyktad 2: RAMP + SOAK B (ALD3=9 + ALD1=19)
Poziom Parametr Wartosé¢ zadana Opis
1 SV 100.0 Docelowa temperatura zadana
4 SET2.1 1 Wyswietlanie AL3
4 SET4.1 1 Wyswietlanie ALD3
3 ALD1 19 AL1 jak alarm fazy trzymania (soak)
3 ALD3 9 Aktywacja funkcji RAMP
1 SOAK (AL1) 0.10 Utrzymywanie temperatury przez 10 minut
1 RAMP (AL3) 5.00 Gradient narostu 5°C/min

Po uruchomieniu regulatora temperatury Alarm 1 jest wylaczony. Warto§¢ temperatury zaczyna rosnaé z
gradientem 5,00°C/min. Po osiggnieciu temperatury docelowej 100°C zaczyna si¢ faza trzymania (SOAK),

ktéra trwa 10 minut. Po 10 min wlacza si¢ Alarm 1 a wyj$cie regulacyjne pozostaje wlaczone.
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Temperature Time up
A Alaim=0N
P‘V/
1000-.-.,........,..‘...‘.......,.....-.. ..
PV follows SV up 5°C ;
per minute
ramp start

alam=0N

250
sl oy RAMP SOAK 1 e
b;ng':l" 15 minutes 10 minutes "l
Action
ot R, CRSNPTS (S,
AL1 time chart  OFF >
Przyktad 3: tylko SOAK_A (ALDI1=10)
Poziom Parametr Warto$¢ zadana Opis
1 SV 100.0 Docelowa temperatura zadana
3 ALDI1 10 AL1 jak alarm fazy trzymania (soak)
1 SOAK (AL1) 0.10 Utrzymywanie temperatury przez 10 minut

Po uruchomieniu regulatora temperatury wilgcza si¢ Alarm 1 a warto$¢ temperatury PV zaczyna rosngé. Po
osiagnigciu temperatury docelowej 100°C zaczyna si¢ faza trzymania (SOAK), ktora trwa 10 minut. Po 10 min
wyjscie regulacyjne oraz Alarm 1wytaczaja sig.

Temperature

A

Time up

Alarm=0OFF
i/

1004

Temperature rise
Alarm=0N

254 e
PV time chart . : » tme
SOAK
}‘- 5 ’i (& 10 minutes _.{
seconds,
Action

AL1 time chart j 1 l P time
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Przyktad 4: tylko SOAK B (ALD1=19)

Poziom Parametr Warto$¢ zadana Opis
1 SV 100.0 Docelowa temperatura zadana
3 ALD1 19 ALI1 jak alarm fazy trzymania (soak)
1 SOAK (AL1) 0.10 Utrzymywanie temperatury przez 10 minut

Po uruchomieniu regulatora temperatury Alarm 1 jest wylaczony a warto$¢ temperatury PV zaczyna rosnac.
Po osiggnigciu temperatury docelowej 100°C zaczyna si¢ faza trzymania (SOAK), ktora trwa 10 minut. Po 10

min wlacza si¢ Alarm 1 a wyjScie regulacyjne pozostaje wigczone.

Temperature Time up
A Alarm=0N
14
1004 ¥

Temperature nse

Alarm=0FF
254

SOAK
2 [« ome
= . . minutes .

L gl

O{ .......... S e T—
AL1time chart OF P time

PV time chart P ime
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12. Alarmy
Regulatory temperatury FU/FY mogg mie¢ do 3 wyj$¢ alarmowych, z ktorych kazde posiada 19 trybow pracy.

Uzytkownik moze wybra¢ tryb alarmu, ktory najlepiej spelni wymagania ochrony jego aplikacji.

. Zakres zmian parametru Nastawa . Ukrywanie/
Parametr | Symbol Opis MAX MIN fabryczna Poziom wySwietlanie
ALl | AL/ | Wartos¢ zadana Alarmu 1 | 9999 -1999 1.0 1 SET1.3
o J .
AL2 L Warto$¢ zadana Alarmu 2 9999 -1999 1.0 1 SET1.4
=
AL3 / t’{_ < Warto$¢ zadana Alarmu 3 9999 -1999 1.0 1 SET2.1
or _t 1 ,
ALD1 | 7@ v Wybor trybu Alarmu 1 19 0 11 3 SET3.1
Nastawy czasowe Alarmu 1
Gt Lt 0: migajacy
ALT1 e 99.59: ciagly 99.59 0.00 99.59 3 SET3.2
0.01-99.58: opdznienie alarmu
Format: min.sek
ALD2 | A o Wybér trybu Alarmu 2 19 0 11 3 SET3.3
Nastawy czasowe Alarmu 2
9 LT 0: migajacy
ALT2 | fCC 99.59: ciagly 99.59 0.00 99.59 3 SET3.4
0.01-99.58: opdznienie alarmu
Format: min.sek
ALD3 | AL 7 | Wybor trybu Alarmu 3 19 0 1 3 SET4.1
Nastawy czasowe Alarmu 3
lg, lL Fr ) 0: miga_jqcy
ALT3 o 99.59: ciagly 99.59 0.00 99.59 3 SET4.2
0.01-99.58: opdznienie alarmu
Format: min.sek
HYSA H. ..!.7’5!!7" Histereza alarmow 1~3 100.0 -100.0 1.0 3 SET4.3
LoLo Specjalne funkcje alarmu
SETA | 5EE6 oo o 12) 1111 0000 0000 3 SETS.3
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12.1 Rodzaje alarmow

ALDX Rodzaj alarmu Opis
0 Brak alarmu
Odchytkowy gorny — e
(ze wstrzymaniem) HYSX L=
1 A o+ :
sV ALX
PV > (SV + ALX) — alarm WL (ON)
PV <(SV + ALX — HYSA) — alarm WYL (OFF)
Odchytkowy dolny = =
. ON | HYsx |
(ze wstrzymaniem)
2 ALX gl Q
ALX musi mie¢ warto$¢ ujemna
PV <(SV + ALX) — alarm WL (ON)
PV > (SV + ALX + HYSA) — alarm WYL (OFF)
Odchytkowy gorny/dolny by — — -—
. oN | Hvsx OFF HYsx| ON
(ze wstrzymaniem)
I Y
3 ALX ay e
PV > (SV + ALX) — alarm WL (ON)
PV <(SV — ALX) — alarm WL (ON)
PV >(SV-ALX + HYSA) — alarm WYL (OFF)
PV <(SV +ALX — HYSA) — alarm WYL (OFF)
Strefowy
(ze wstrzymaniem) ON
OFF A OFF
ALX sV ALX
4
PV < (SV +ALX) — alarm WL (ON)
PV > (SV — ALX) — alarm WL (ON)
PV > (SV + ALX) — alarm WYL (OFF)
PV < (SV — ALX) — alarm WYL (OFF)
Absolutny gorny — -—
(ze wstrzymaniem) -I sl | -
5 OFF
ALX
PV > ALX — alarm WL (ON)
PV < (ALX — HYSA) — alarm WYL (OFF)
Absolutny dolny — —
(ze wstrzymaniem) e I HYSX]
6 OFF
ALX
PV < ALX — alarm WL (ON)
PV > (ALX + HYSA) — alarm WYL (OFF)
; Alarm konca segmentu SEG=ALX — alarm WL (ON)
(tylko dla modeli programowalnych)
8 Alarm btedu systemu Alarm wiacza sig, jesli wyswietlany jest komunikat o bledzie.
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12.1 Rodzaje alarmow cd.

ALDX

Rodzaj alarmu

Opis

HBA

(alarm przepalenia grzatki)

Warunki zadziatania alarmu:

1. Prad grzalki < HBAC

2. OUTI1 > 90%

3. Warunki 1 & 2 trwaja facznie co najmniej 20 sekund
Zobacz roz. 11.4.

Ten alarm jest dostepny tylko w trybie ALD1 lub ALD2.

RAMP

Ten alarm dostgpny jest tylko w trybie ALD3.

10

SOAK_A

Zobacz roz. 11.6.
Ten alarm jest dostepny tylko w trybie ALD1 lub ALD2.

11

Odchytkowy gorny

PV > (SV + ALX) — alarm WL (ON)
PV <(SV + ALX - HYSA) — alarm WYL (OFF)

12

Odchytkowy dolny

— o —

=

ALX sV

ALX musi mie¢ warto$¢ ujemng

PV <(SV + ALX) — alarm WL (ON)
PV > (SV + ALX + HYSA) — alarm WYL (OFF)

13

Odchytkowy gérny/dolny

—_— — —_— —
oN | HYSX | OFF I HYSX | ON

ALX 8V ALX

PV > (SV +ALX) — alarm WL (ON)
PV <(SV — ALX) — alarm WL (ON)
PV >(SV - ALX +HYSA) — alarm WYL (OFF)
PV <(SV + ALX - HYSA) — alarm WYL (OFF)

14

Strefowy

| T
OFF A /\ OFF
ALX sV ALX

PV <(SV + ALX) — alarm WL (ON)
PV > (SV - ALX) — alarm WL (ON)
PV > (SV + ALX) — alarm WYL (OFF)
PV < (SV — ALX) — alarm WYL (OFF)

15

Absolutny gérny

| HYSX | -

OFF

ALX

PV > ALX — alarm WL (ON)
PV < (ALX - HYSA) — alarm WYL (OFF)

16

Absolutny dolny

_— -

ON HYSX

_ OFF
ALX

PV < ALX — alarm WL (ON)
PV > (ALX + HYSA) — alarm WYL(OFF)

Import i dystrybucja: SOLID LINK Sp. z 0.0., www.solidlink.pl

42




Instrukcja obstugi cyfrowych regulatoréw temperatury PID serii FU/FY ver. 1

12.1 Rodzaje alarmow cd.

ALDX Rodzaj alarmu Opis
Alarm przebiegu programu SETA4=0, wykonanie programu — alarm WL
17 (dostepny tylko dla modeli programowalnych) SETA4=1, koniec programu — alarm Wi
18 Normalna praca systemu Alarm jest wlaczony, jesli system pracuje normalnie
(brak komunikatu o btgdzie)
Zobacz roz. 11.6.
19 SOAK B Ten alarm jest dostepny tylko w trybie ALD1 lub ALD2.

12.2 Specjalne nastawy alarméw

SEEH

77T
v\vi\u\uv
| SETA.1 Parametr Nastawa parametru
) SETA.1 0: odwrotne dziatanie przekaznika Alarmu 1 wylaczone (normalnie otwarty)
’ 1: odwrotne dziatanie przekaznika Alarmu 1 wlaczone (normalnie zwarty)
SETA2 SETA.2 0: odwrotne dziatanie przekaznika Alarmu 2 wylaczone (normalnie otwarty)
) 1: odwrotne dzialanie przekaznika Alarmu 2 wlaczone (normalnie zwarty)
SETA 3 SETA.3 0: odwrotne dziatanie przekaznika Alarmu 3 wylaczone (normalnie otwarty)
) 1: odwrotne dzialanie przekaznika Alarmu 3 wlaczone (normalnie zwarty)
-
0: jesli ALDX=17, to alarm jest wiaczony podczas wykonywania programu
SETA .4 e _ ; RO
1: jesli ALDX=17, to alarm wlacza si¢ po zakonczeniu programu
SETA4
' -
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12.3 Alarm ze wstrzymaniem
Alarm ze wstrzymaniem oznacza, ze alarm nie wlacza si¢ od razu po wlaczeniu zasilania, ale dopiero po
wyjsciu wartosci mierzonej PV ze strefy alarmu i ponownym wejsciu do niej. Pokazano to ponizej na

przyktadzie alarmu absolutnego dolnego.

Alarm absolutny dolny ze wstrzymaniem (ALDX=06) Alarm absolutny dolny bez wstrzymania (ALDX=16)
temperature s e
A
PV PV
Event sat value § / \< Eventsetvalue p "
Event Event
y area area
1l > f - »
AT : tme > tme
With hold acton OFF ON ON OFF ON
temperature=temperatura; time=czas temperature=temperatura; time=czas
event set value=warto$¢ zadana alarmu event set value=warto$¢ zadana alarmu
event area=strefa alarmu event area=strefa alarmu
ON=alarm wlaczony, OFF=alarm wytaczony ON=alarm wiaczony, OFF=alarm wytaczony
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13. Programowanie

Regulatory temperatury FU/FY w wersji PFU/PFY posiadajg mozliwo$¢ programowania charakterystyki

temperatury zadanej SV.

1. Istnieje maks. 18 wzorcow (patterns) programowania.

2. Kazdy wzorzec moze mie¢ maks. 8 segmentow.

3. Kazdy segment obejmuje 3 nastawy: czas trwania, temperatura zadana SV (docelowa lub trzymana w

danym segmencie) oraz poziom wyjscia.

4. Wzorce, z ktorych kazdy posiada maks. 144 segmenty, mogg by¢ dowolnie tgczone.

13.1 Nastawy parametrow

Zakres zmian Ukrywanie/
. Nastawa . L. .
Parametr Symbol Opis parametru fabryvezna Poziom | wySwietlanie
MAX | MIN Y
= 7 )
pIN | HE Wybér waorca programu 18 1 | 1 | PROG=ON
- -’- r . .
SEG _f., L" & Wyséwietlanie aktualnego ] 1 1 1 PROG=ON
segmentu programu
Odliczanie segmentu
L i Gorny wyswietlacz: pozostaty
TIMR L1t czas segmentu 99.59 0.00 0.00 1 PROG=0ON
Dolny wyswietlacz: wykonany
czas segmentu
i /
sv1 |52/ | TemperatwazadanaSV. | yygpy | pgpp 0.0 1 | PROG-ON
- segmentu 1
Czas wykonania segmentu 1
_ END (-1): program konczy si¢ na
i / tym segmencie _
T™_1 é' - 0: skok do nastgpnego segmentu 99.59 -1 0.00 1 PROG=ON
0.01-99.58: czas trwania segmentu
99.59: segment trwa bez konca
L 1 i i8ci
OUT1 | Lrise /| FPodomwyisciapodezas |60 | g 100.0 1 | PROG-ON
segmentu 1
sva |G F | TemperaturazadanaSV. | y;qp; | [ gpp 0.0 1 | PROG-ON
- b segmentu 2
7 J .
™ 2 é' 7] Czas wykonania segmentu2 | 99.59 -1 0.00 1 PROG=ON
Farel Poziom wyj$cia podczas _
out2 | e omonte 2 100.0 | 0.0 100.0 I | PROG=ON
svi |5l 5 | TemperawrazadanaSV. | yqpr | qgpp 0.0 1| PROG-ON
- segmentu 3
L7 .
T™ 3 | £ _ _ J | Czas wykonania segmentu3 | 99.59 -1 0.00 1 PROG=ON
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13.1 Nastawy parametrow cd.

Zakres zmian Ukrywanie/
. Nastawa . 7. .
Parametr Symbol Opis parametru fabrvezna Poziom | wy$wietlanie
MAX MIN y
outs | JiES P"Z‘Onslegryrﬁf;i ‘;Odczas 100.0 0.0 100.0 1 | PROG=ON
~re ¢
sv4 | 5174 | TemperawrazadanaSV | yopr | pgpp 0.0 1 | PROG=ON
segmentu 4
o i
™4 | FIY CZ::gX‘;‘:ST“ 99.59 1 0.00 1 | proG=0ON
ouT4 | it P"Z‘Onslegryrﬁ;z ‘fd"zas 100.0 0.0 100.0 | PROG=ON
Sv.s | G5 | TempeniedneSY | useL | LspL 0.0 1| PROG=ON
™s | EIL5 CZ:es g\:’n};l;(;lll%ma 99.59 -1 0.00 1 | PROG=ON
OUTS | {rit5 Poz“’nsegryr{jflﬁ ‘;Od"zas 100.0 0.0 100.0 1 | PROG=ON
-
sve | 504 Tempesfgunfz Zadana SVl yspL | LspL 0.0 1 | PROG=ON
- .
™6 | £LLG Cras gvr;yelfl‘:ﬁma 99.59 1 0.00 1 | PROG=ON
OUT6 | Liith P"Z‘Onslegryrﬁf;i podezas | 100.0 0.0 100.0 1 | PROG=ON
/ !
svi7 |57 Tempzrjgz nztfld;‘“a SVl usPL | LSPL 0.0 1 | PROG=ON
1 i
™7 | £ Czjjgvrvnf;‘:ﬁma 99.59 B 0.00 1 | PROG=ON
/ey i i$ci
out7? | wue'! POZIOD;‘GZE{SEE ‘;Od"zas 100.0 0.0 100.0 ] PROG=ON
svs | 51 F Tempfjgg rftfldgna SVl uspL | LsPL 0.0 1 | PROG=ON
™s | £ 5 CZ:ngrVnyeI;‘zszma 99.59 1 0.00 1 | proG=oN
i L L-' . cy s
OUTS | wwe o P"Z‘Onslegryrﬁf;i g‘)d"zas 100.0 0.0 100.0 1 PROG=0ON
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13.1 Nastawy parametrow cd.

Zakres zmian Ukrywanie/
. Nastawa . . .
Parametr | Symbol Opis parametru fabrvezna Poziom | wy$wietlanie
MAX | MIN Y
0: program nie czeka az PV osiagnie
- warto$¢ SV
WAIT L"Lf’ ;;_L Inna warto$é: przed przejsciem do 1000 0 0 1 SET5.3
nastgpnego segmentu program czeka az
PV=SV-WAIT
Cres Powtarzanie programu
SET8.1 | 200 0: wyltaczone 1 0 0 4 -
1: wlaczone
o Ochrona programu w razie zaniku
SET8.2 | 5FFH zasilania 1 0 0 4 —
0: wylaczona; 1: wlaczona
Start programu
CLe s 0: od zera
SET8.3 | JLew 1: od aktualnej wartosci PV, odjecie 1 0 0 4 o
czasu
- - Format czasu
0
SET9.2 _L;‘E {_L ) 0: godzina.minuta 1 0 0 4 —
1: minuta.sekunda
13.2 Opis przyciskow
Funkcja Przycisk Opis
Start programu A Wykonywanie programu, wskaznik PRO $wieci. Na gérnym
(RUN) o wys$wietlaczu pokazuje si¢ 3 razy komunikat ,,RUN”.
Wstrzymanie - Przerwa w wykonywaniu programu, wskaznik PRO pozostaje zapalony.
programu (HALT) Y Gorny wyswietlacz naprzemiennie pokazuje aktualng temperature i
komunikat ,,HALT”.
Przeskakiwanie Przy wcisnietym przycisku UP 1-krotne wcisnigcie przycisku SET
segmentow /\ |+ SET powoduje przeskok o 1 segment, 2-krotne o 2 segmenty itd.
Zatrzymanie programu, wskaznik PRO gasnie. Gorny wys$wietlacz
A\ SET
RESET e pokazuje 3 razy komunikat ,,REST”.

13.3 Wstepne nastawy programu

1. Ustawienie formatu czasu

Parametr | Symbol Opis Nastawa | poziom
fabryczna
- Format czasu
SET9.2 _L,-é-‘:‘ _",’ 0: godzina.minuta 0

1: minuta.sekunda

Przyktad: jesli SET9.2=0, TM n=33.23, to czas wykonania danego segmentu wynosi 33 godziny i 23

minuty. Jesli SET9.2=1, to czas ten wynosi 33 minuty i 23 sekundy.
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13.3 Wstepne nastawy programu cd.

2. Ustawienie startu programu

Parametr | Symbol Opis Nastawa | poziom
fabryczna
e Start programu
SETS8.3 fjﬁ'é‘é 0: od zera 0 4
1: od aktualnej wartosci PV, odjgcie czasu

Przyktad:

a) SET8.3=0, PTN=1, PV=50.0, SV_1=100, TM_1=1.00 (1 godzina)

Wykonywanie programu zaczyna si¢ od 0.0 a temperatura zadana SV_1 powinna by¢ osiaggni¢ta w ciggu 1
godziny.

b) SET8.3=1, PTN=1, PV=50.0, SV_1=100, TM_1=1.00 (1 godzina)

Wykonywanie programu zaczyna si¢ od temperatury 50.0. Regulator odejmie czas potrzebny na przejscie od

0.0 do 50.00 a temperatura zadana SV_ 1 powinna by¢ osiagnigta w ciggu 0,5 godziny.

3. Ustawienie powtarzania programu

Po wykonaniu programu nie pojawia si¢ komunikat ,,END” i program wykonywany jest od nowa.

Parametr | Symbol Opis Nastawa | poziom
fabryczna
— = = | Powtarzanie programu
SETS.1 _L;L ;:'_L; 0: wylaczone 0 4
1: wlaczone

4. Ustawienie ochrony programu w razie zaniku zasilania
Jesli ustawiona jest ochrona programu w razie zaniku zasilania, to po przywrdceniu zasilania, program bedzie

kontynuowat dziatanie od poczatku segmentu, w ktory wystgpit zanik.

Parametr | Symbol Opis Nastawa | poziom
fabryczna
SETS.2 f_: LL_‘ [ L:f Ochrona programu w razie zaniku zasilania 0 4
ol 0: wylaczona; 1: wlaczona

Jesli np. zanik zasilania wystapil podczas segmentu 4, gdzie temperatura zmienia si¢ od 100°C do 200°C, przy
SV=125°C, to po przywrdceniu zasilania program be¢dzie kontynuowal dziatlanie w segmencie 4 od

temperatury 100°C.

Import i dystrybucja: SOLID LINK Sp. z 0.0., www.solidlink.pl
48



Instrukcja obstugi cyfrowych regulatoréw temperatury PID serii FU/FY ver. 1

13.3 Wstepne nastawy programu cd.

5. Ustawienie programu z funkcja czekania

Parametr | Symbol Opis Nastawa | poziom
fabryczna
=7 0: program nie czeka az PV osiagnie warto$¢ SV
‘ progr: e osiggnie 08¢
WAIT L H A Inna warto$¢: przed przej$ciem do nastgpnego segmentu program czeka 0.0 3
az PV=SV-WAIT
13.4 Tworzenie programu
1. Wybierz numer wzorca
Parametr | Symbol Opis Nastawa | poziom
fabryczna
PIN | FR17 : 1 1
L 71 | Wybor wzorca programu 1~18
2. Ustawianie temperatury zadanej SV segmentu ,,n”
Parametr | Symbol Opis Nastawa | poziom
fabryczna
[ ol ¥ W |
SV_n ~/= = ! | Temperatura zadana SV segmentu ,,n” (n=1~8) 0
3.Ustawianie czasu TM segmentu ,,n”
Parametr | Symbol Opis Nastawa | poziom
fabryczna
Czas wykonania segmentu ,,n”. Ten parametr okre$la polaczenie
- pomiedzy segmentem a segmentem lub wzorcem a wzorcem.
™™ n é— i "" END (-1): program konczy si¢ na tym segmencie 0 1
- =-= 0.00: skok do nastgpnego segmentu
0.01-99.58: czas trwania segmentu
99.59: segment trwa bez konca
4. Ustawianie poziomu wyjscia OUTn segmentu ,,n”
Parametr | Symbol Opis Nastawa | poziom
fabryczna
e
OUTn | 4ses0 7 | Poziom wyjécia podczas segmentu ,,n” (n=1~8) 100.0 1
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13.5 Schemat wykonania programu

Program moze si¢ sklada¢ maks. z 18 wzorcow i maks. 144 segmentow.

PTN_1

PTN _2

link the next link the next
pattemns patterns
» I —» |}

f

SEG_1 SEG_1
. v

SEG_2 SEG_2
v -

SEG_3 SEG_3
. v

SEG_4 SEG_4
Fl B

SEG_S SEG_S
v v

SEG_6 SEG_6
v '

SEG_7 SEG_7
v )

SEG_8 SEG_8
13.6 Przyklad programu

Measured value(PV)

A

250°C

2003‘: B e

PTN_18

.

SEG_1

SEG_2

SEG_3

SEG_4

SEG_S

SEG_6

SEG_7

SEG_8

sm P —— - -
ramp soak ! soak i ramp soak |

time time i time time i time i o =

-+ rE— P > P P .
60 minutes 30 minutes 30 minutes 40 minutes 20 minutes

Measured value = warto$¢ mierzona PV

Ramp time = czas narostu; soak time = czas trzymania; end = koniec
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13.6 Przyklad programu cd.

Nastawy poczatkowe
SET9.2=1 | SET8.3=0 | SET8.1=0 | SET8.2=1 | WAIT=0.5
Edycja programu
Segment 1 Segment 2 Segment 3 Segment 4 Segment 5 Segment 6 Segment 7
PTN=1 PTN=1 PTN=1 PTN=1 PTN=1 PTN=1 PTN=1
SV_1=200 SV_2=200 SV_3=250 SV_4=250 SV_5=80 SV_6=80 SV_7=0
T™ 1=60.0 | TM 2=30.00 | TM 3=0.00 | TM 4=30.0 | TM_5=40.0 | TM 6=20.00 | TM_7=END
OUT1=100.0 | OUT2=100.0 | OUT3=100.0 | OUT4=100.0 | OUT5=100.0 | OUT6=100.0 | OUT7=0.0
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14. Modyfikacja wyjscia
14.1 Przekaznik (1 A)
Widok z boku Widok z dotu | Nastawa

O—I Cod t-o
OJE-SS-124LMH

250VAC, 8A
Pl CYTI=10

| 3 _é,

14.2 Przekaznik (1 C)

Widok zboku | Widok z dotu | Nastawa

., 0

JQ1P-24V-F
250VAC

: : CYTI=10

| | >

*lb

14.3 Wyjscie SSR

Widok z gory | Widok z dotu | Nastawa

|
CYTI=1

14.4 Wyjscie liniowe mA

Widok z gory | Widok z dotu | Nastawa

L]
(]
L]
L]
.
.

b AT |

CYT1=0

Modyfikujac wyjscie pradowe mA nalezy skalibrowac sygnat wyjsciowy, zob. roz. 14.5 Kalibracja wyjscia.
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14.5 Kalibracja wyjscia

Kalibracja wyjscia 4 mA~20 mA

START

SET4 4=1  fomoooen- Wyswietlanie CLO1 i CHO1

CLO1=0 L .
CHOI=3600 [[~~~"""~~ Wartosci domyslne
> Ustaw wyjscie | _________ SV=LSPL
regulatora=0% dolna granica nastawy SV

L4

Zmieniaj warto$¢ CLO1
az wyjscie =4 mA

Y

Ustaw wyjscie SvV=USPL

regulatora=100% gorna granica nastawy SV

l

Zmieniaj warto§¢ CHO1
az wyjscie=20 mA

l

Ustaw wyjscie na 0% i sprawdz czy=4mA
Ustaw wyjscie na 100% i sprawdz czy=20mA

|

NIE

l TAK
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15. Modyfikacja sygnalu wejsciowego
Modyfikacje wyjscia nalezy wykona¢ wedtug nastepujgcych krokow:

1. Wyjac regulator z obudowy i umiesci¢ 2 zworki w odpowiednim potozeniu.

—
%

-

=rid W
'l |
]

i /

2. Po przetozeniu zworek wlaczy¢ zasilanie.

3. W Poziomie 3 wybra¢ programowo wiasciwy rodzaj sygnatu wejsciowego (parametr INP1).

4. Po zmianie rodzaju sygnatu wejsciowego nalezy wytaczyc¢ i wlaczy¢ zasilanie.

5. Kazde z 3 potozen zworek odpowiada jednemu rodzajowi sygnatu wejsciowego: termopara, czujnik Pt100

lub sygnatl wejsciowy 4-20 mA.

15.1 Termopary

Pozycja zworek Nastawy software’owe

.,«—a_ 1 l INP1=K1~L

15.2 Czujnik Pt100

Pozycja zworek Nastawy software’owe

1 L L INP1=PT1~PT3
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15.3 Wejscie liniowe 4-20mA

Pozycja zworek Nastawy software’owe

o ' I J INPI=AN4

Kalibracja wej$cia liniowego 4-20 mA
1. Ustaw SET 2 2=1
Ustaw ANL1=0, ANH1=5FFF, DP=0000, INP1=AN4, USPL=5000, LSPL=0
Podaj na wejscie sygnat 4 mA (Krok A)
Zmieniaj warto§¢ ANL1 az PV=0 (Krok B)
Podaj na wejscie sygnat 20 mA (Krok C)
Zmieniaj warto$¢ ANH1 az PV=5000 (Krok D)

A e

Podaj na wejscie 4 mA i sprawdz czy PV=0, podaj na wejscie 20 mA i sprawdz czy PV=5000
(Krok E)

8. OK? NIE: przejdz do Kroku A; TAK: przejdz do pkt 9

9. Powtorz Kroki A~E 3-4 razy

10. OK? NIE: przejdz do Kroku A; TAK: KONIEC.
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